Regression

Im Rahmen einer modernen und leistungsféhigen Arbeitsorganisation wird die Leistungsbemessung immer
wichtiger. Deshalb ist eine effiziente Zeitwirtschaft, gerade auch in der Einzel- und Kleinserienfertigung von
groRter Bedeutung. In diesem Aufgabengebiet ist die Bildung von Planzeiten aus zuvor durchgefiihrten
Zeitaufnahmen die Rationalisierung des Zeitstudiums, indem erfasste Daten mit "Einwegcharakter" mit
statistischen Methoden so aufbereitet werden, dass als Planzeiten vielseitig verwendbar werden.
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IPASWIN Planzeitbildung berechnet in Bruchteilen von Sekunden den
Zusammenhang zwischen Zeit und EinflussgroRen mit Hilfe der
mehrfachen linearen und nichtlinearen Regressions-rechnung und liefert
neben der optimierten Formel alle statistischen Testergebnisse gleich
dazu.

» Transformation zur Optimierung der Ergebnisse
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Beispiel fir Regression

N

Vorgange | Einfulgronen | Daten Ergehnslaeunamng Kalkulation | Tabele | Beschreung |

'Variable GRZ Nihte Linge
GRZ 0.80 0.87
Nahte 0.80 0.67

Linge 0.87 0.67
B= 84.8B1 &8 r=0.92 Q= 0.83 Sr = 0.26 Schwellenwert = 2.20
Rurz- Regress- Standard- Vertrauensbereich Genauig- Prif- unwe—
Nr. zeichen koeffiz. Abweichng  unten cben  keit & gréfe sentl.
1 GRZ 0,6202156 0,1904634 0,201022 1,033408 67.59  3.26
2 Nihte 0,0828323 0,0323415 0,011651 0,154013 85.93 2.56
3 Lénge 0,0039392 0,0009787 0,001785 0,006093 54.68  4.02
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Regression

* Erstellung der Planzeitformel
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» Tabelarische Darstellung der Ergebnisse fur den Praxiseinsatz

IPASWIN PLANZEIT-TABELLE PLZ-Nr.: KEDO1
A-Keder ndhen am Kederautomat
Zielgroke ©  Grundzeit (GRZ)
EinfluRgrofen : Kederlange (Lange)
Nihte 70 80 90 100 125 150 175 200 225 250 275 300 326 350
1 1,07 1,10 1,14 1,17 1,25 134 1,42 151 1,50 1,67 1,76 1,84 1,03 2,01
2 1,19 1,23 1,26 1,29 1,38 1,46 1,54 1,63 1,71 1,80 1,88 1,96 2,05 2,13
3 131 1,35 1,38 142 1,50 158 1,67 1,75 1,84 1,92 2,00 2,08 217 2,26
4 1,44 147 1,51 1,54 1,62 171 1,79 1,88 1,95 2,04 2.13 2.21 2.30 238
5 1,56 1,59 1.63 1,66 175 183 191 2,00 2,08 217 2,25 233 247 250
6 168 172 1,75 1,79 1,87 195 204 212 2,1 2,29 2,37 248 2,54 263
T 181 1.84 1.88 1,91 1,99 208 2,16 2,24 233 241 2,50 2,58 267 275
8 193 1.96 2,00 203 212 2,20 2,28 2,37 2,45 2,54 2,62 2,70 279 287
9 2,05 2,00 212 2,16 2,24 232 2,41 2,49 2,58 2,66 2,74 2,83 2,91 3,00

Mit der errechneten Formel ist schnell und sauber eine Tabelle erstellt, aus
der Sie die Werte fur Vorgaben oder Kalkulationen ablesen kénnen. Jede
Zeitwirtschaft und Planung profitiert aus diesen Daten.
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