Ipas GPS Tracking-Analyse

r ™
' Ipas GPS Track-Analyse @M
testfahrt-gps_-.kml 14.564 kr Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start| Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe & e
. 3 2 e 2 2 i ; B
. H E‘ 5 ¥ @ anWpt 10 : kenh<a 1 - MadW 30 - © Min ‘? @ @
— <« ED L) MinWeg 30 [3] Sek> 180 |7 AnzW 20 2 @ Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
; ) Hohe +/- 4 =] Unterbrechung GP5-Korrektur —
Datei Bearbeiten = Berechnung Import = Export [F]

Nr Meter  Meter Hohe Ho+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lanagengr. Breitenar. Lénaenarad Breitenarad Nr Meter  Unterbi *
1 499 16:12:11 1080041 48.27163 10° 48 1.4760" O 48° 16 17.8680" N
2 2 2 439 2 3 3 00:00:03 16:12:14 1080044 48 27162 10° 48" 1.5840" O 48°16'17.8320" N
3 4 2 499 2 3 & 00-00-06 16:-12-17 Iestfahn—gps_v,krnl 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh y‘rltgrbr,: 00:02:29 1‘0,08 2|L112 16'12:114'6'32'56
4 5 1 499 1 3 9 00:00:09 16:12:20 1 S g ° &
5 T 2 439 2 3 12 00:00:12 16:12:23 1 )
6 8 1 499 1 3 15 00:00:15 16:12:26 1
7 9 1 501 E 24 00:00:24 16:12:35 1
8 10 1 503 1 3 27 00:00:27 16:12:38 1
9 il 1 505 6 24 51 00:00:51 16:13:02 A
10 12 1 506 21 72 00:01:12 16:13:23 1
11 13 1 807 9 81 00:01:21 16:13:32 1 s 3 s e
12 14 1 507 1 3 84 00:01:24 16:13:35 1 ; R B:qblggen"\
13 15 1 807 9 93 00:01:33 16:13:44 3 s ; EE VT
14 16 1 507 1 6 99 00:01:39 16:13:50 1
15 17 1 507 1 6 105 00:01:45 16:13:56 1
16 18 1 807 1 3 108 00:01:48 16:13:59 1
17 19 1 507 1 3 111 00:01:51 16:14:02
18 20 1 507 1 3 114 00:01:54 16:14:05 1
19 21 1 807 1 3 17 00:01:57 16:14:08 1

‘ [
6/349 8:14:44

Effiziente Standard-Software zur Analyse von GPS-Aufzeichnungen,
Routendokumentation, Transport- und Logistik-Prozessoptimierung.
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J : Mltterhauser Gm b H 4@ Interaktive Fallbeispiele und weitere Informationen unter:
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Ilpas GPS
Inhalt

Tracking-Analyse

>
>
>

Was ist Ipas GPS Tracking-Analyse
Hauptfenster
= Start
= Datei
= Bearbeiten
= Berechnung
= |Import
= Trackingliste
=  Export
= Google Earth

= |pas Maps
=  Excel

Optionen
Google Earth

[pas Maps
Druck
= Hilfe
Beispiele fur kostenlose GPS-Aufzeichnungen
= Android mit Open GPS Tracker
= [Phone
=  Windows CE mit Mobota
= Psion Workabout mit PT GPS
Route in IPASWIN importieren

Systemanforderungen und Installation

Lizenzierung
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Was ist Ipas GPS Tracking-Analyse.

Die Standard-Software Ipas_GPS ist ein einfaches und effizientes Werkzeug zur
Dokumentation von Reiserouten und Analyse von GPS-Aufzeichnungen fur
Prozessoptimierung in Transport und Logistik.

Basierend auf GPS-Aufzeichnungen (Trackinglisten) mit vielen Gerate-Varianten
konnen Wegepunkte, Mess-Positionen, Unterbrechungen, Markierungen und
Hohenveranderungen berechnet und in Google Earth dargestellt werden. Die
Darstellung und Bearbeitung in Ipas Maps (Google Maps-Karte) ist ebenfalls moglich

FlUr Mess-Positionen, Unterbrechungen und Markierungen wird zuséatzlich die
Entfernung, Dauer, Geschwindigkeit und Steigung/Gefalle berechnet. Die Mess-
Positionen kdnnen mit Kurzbezeichnung und Textfeld ausfuhrlich beschrieben werden.
Die Ergebnisse kbnnen auch in Excel ausgewertet werden.

Entfernungen und HoOhenunterschiede kdnnen mit einer Zeitaufnahme in IPASWIN
automatisch synchronisiert und deren Werte importiert werden.

n J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ilpas GPS
Hauptfenster - Start

Tracking-Analyse

i ™
# Ipas GPS Track-Analyse E@g
testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.201216:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
start| Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe £ 0
- MinWpt. 10 |2 kmh<e 1 [2] MaW 30 2 & Min i f
cupE TS S rE EenEow Ay 3 i
— -y |:|_ ? Mineg 30 [o] Sek> 1805 AnzW 20 |2 @ Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
. 5 Ghe+/- 4 +| Unterbrechung GPS-Korrektur S
Datei Bearbe i Berechnung Import Export I
Nr Meter  Meter Héhe H&+ Kmh . «  Zeit ", ar. Lanaenarad Breitenarad Nr Meter  Unterbi *
1 499 A3 10° 48 1.4760" 0 48" 16" 17.8680" M L4
2 2 2 499 2 . 10° 48 1.5840" 0 487 16" 17.8320" N
3 4 2 499 2/ Die Toolbar umfasst 45 1.6920°0 48" 16 17.7960" N
4 5 1 499 1 1 H . “48°1.7280" 0 48°16°17.7960" N
5 7 2 499 P dle Selten ) I° 48 1.8000" 0 487 16" 17.7600" M
& 8 1 499 + Start 148 1.8000" 0 48716 17.7240" N ’:l
7 9 1 501 * Optionen 48 1.7640" 0 487 16°17.7240" N
8 10 1 503 . GOOg'G Earth 48 1.7280" 0 487167 17.7240" N 1 10
9 " 1 505 6 48 1.7640" 0 487 16" 17.6880" N
10 12 1 506 ' Ipas Maps A48 1.7640" 0 48° 16" 17.6520" N
11 131 507 * Druck o 10° 48 1.8000" O 48° 16 17.6520" N
12 14 1 507 * Hilfe 57 10° 48 1.7640" 0O 487 16" 17.6520" M
13 15 1 507 27156 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.6160" N
14 16 1 507 1 b Ph 4027155 10° 48' 1.7640" O 48° 16 17.5800" N
15 17 1 507 1 6 ) 480050 48.27155 10° 48 1.8000" O 48" 16" 17.5800" M
16 18 1 507 1 3 108 00:01:45 10.80051 4827155 10° 48" 1.8360" O 48° 16" 17.5800" N
17 19 1 507 1 3 111 00:01:51 16:14:02 10.80052 48.27154 10° 48" 1.8720" 0 48° 16" 17.5440" N
18 20 1 507 1 3 114 00:01:54 16:14:05 10.80053 48.27153 10° 48 1.9080" O 487 16" 17.5080" M 2 10
19 21 1 507 1 3 17 00:01:57 16:14:08 10.80053 48.27154 10° 48 1.9080" O 487 16" 17.5440" N -
] [l r
6/349 8:14:44 (GP5_MR) Murmmer des Wegepunktes
b

Die Ipas_GPS Dateien werden mit der Dateiendung *.gps gespeichert.

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Start - Dateil

Tracking-Analyse

-

Funktionen zusammengefasst:

Offnen
Speichern
Speichern unter
Beenden

Mit der rechten Mouse-
Taste wird eine Liste der
zuletzt gedffneten Dateien
zur Auswahl angezeigt.

ﬂ Ipas-GP5-Datei offnen
— Chd_XB\Ipas_GPS\GPS\Daten\testfahrt-gps_-.gps
> Chvd_XE\pas_GPS\GPS\Daten\ltalien_-.gps
C:hd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\iphone_GPS-.gps
Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipa2012_3-.gps
Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipa2012_-.gps
Cihd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\test_jm_minchen-.gps
Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\toni_gps_meter_-.gps
Cihd_XB\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipas2012_2-.gps
Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipas2012 1-.gps
C:hd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\Jesolol-.gps

# Ipas GPS Track-Analyse = @ 2 |
testfahrt-gps_-.kml 14564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
L T = A =gy e
Start| Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe e 9 € e
- MinWpt. 10 |[2] kmh<a 1 2] MaW 30 2] G Min '.y . o ’
?HEE%GM'W 30 [ sek = AnzW 20 |2 , ' t F,
— - qj i) 1N HvEg 7] k> 1805y AnzW 20 2 @ Trackingliste = Google Earth  Ipas Maps Excel
. _ Hohe +/- 4 =1 Unterbrechung GPS-Korrektur
Datei ‘ EBearbeiten bl Berechnung KML Import Export a
Mr Meter  Mater Hohe Hié+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Ldngenar. Breitenar. Lanaengrad Breitengrad Mr Meter  Unterbn =
499 16:12:11  10.80041 4827163 10° 48" 1.4760" O 48" 16" 17.8680" N
2 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14  10.80044 4827162 10° 48" 1.5840" O 48° 16" 17.8320" M
Start '0 ungI !UOQ!E&:; ‘Tpas Maps Druck Hilfe
- .M' Wpt. -
. . " ¥ O inWpt. 19 [= br
Unter Datei werden folgende 7 i | B 1A MinWen 30

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Start - Bearbeiten - Spaltenanzeige

F ]
# Ipas GPS Track-Analyse Elﬂlﬂ
testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hshe: +57/-43 m
Start| Optionen Google Earth  Ipas Maps Druck  Hilfe & e
@ MO MinWpt 10 [ kmhee 1 [F] MaxW 30 £ O Min 9 G el
-~ 7i 3 =
7 H B B N 9 MinWeg 30 = Sek> 1802 AnzW 20 = @ M -
- =] = Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
5 Hohe +/- 4 +| Unterbrechung GP5-Korrektur
S h I . . h Datgj Bearbeiten 2 Berechnung KML Import a Export I
C ater ISt nic t Hr er  Meter Hohe HG+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lénaenar. Breitenar. Lanaenarad Breitenqrad Nr Meter  Unterb *
gedriickt: 499 16:12:11 10.80041 4B.27163 10° 48 1.4760° 0 48° 16" 17.8680" N L
q 2 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14  10.80044 4827162 10° 48 1.5840" O 487 16" 17.8320" N
/
3 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10.80047 4827161 10° 48 1.6920" O 48° 16" 17.7960" N
4 5 1 499 13 9 00:00:09 #&-47A0 40 onntn 4o ozaca dns sor 4 zaone 40e acr 4z zocoe .
Alle Spalten werden s 1 2 am s 3 1200001 | GRS Tk Anae ) == PSS
anzeigen 53 8 1 499 1 3 15 00:00:15 testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
7 g 1 501 9 24 00:0024 | ‘o Bololh BRI v one e FTrartinn Ansbvas . g
a 10 1 503 3 27 00:00:27 - ] P P
o M 1 505 6 24 51000051 ¥ DO MWt 10 b1 [ Owmin v 3 (&
10 12 1 506 21 72 00:01:12 Spaltenbreiten speichern Trackingliste Google Earth  Ipas Maps Excel
11 13 1507 9 81 00:01:21 Automatische Spaltenbreite /N i Moo @ Epoi i
12 14 1 807 1 3 84 00:01:24 | |nr S-Key Meter — WETEr HOTE HU+ KT SEK SER et N Meter Unterbr. Meter Hihe Hohe Hohe- Hohe- Min  Kmh *
13 15 1 507 9 93 00:01:33 11.20120810161211 499 [
14 16 1 507 1 6 99 00:01:39 | 2 20120310161214 2 3 3 §0:00:03
15 17 1 507 1 6 105 00:01 3 20120810161217 2 2 3 6 40:00:06
= 18 1 507 PR B4 4 5 1 499 13 9 do-00-09
L 5 7T 2 499 2 3 12 ¢o:00:12
7 19 1 507 13 00:01:51 s 1 a3 Ty edoon
18 20 1807 1 114 00:01:54 L 7 2012081011235 9 1501 9 24 0p:00:24
19 21 1507 17 00647 8 20120810161238 10 1 503 103 27 0p-00-27 110
“ i 9 20120310161302 1 1 505 8 24 51 0§:00:51 6 6
6/340 g4 A 10 20120810161323 12 1 506 21 72 04:01:12 2 6 6 120 1
L Z 11 20120810161332 13 1507 9 81 0d-01:21
/ 1 2012081076135 14 1 507 11 ot oot
13 2012081016134 15 1 507 9 93 0¢f01°33
. s 14 20120810161350 16 1507 1 6 99 00f01:39
Bei gedrUthem Schalter werden nur [l 15 20120810161356 17 1 507 1 6 105 000145
= : [ 16 20120810161359 18 1507 13 108 00j01:48
aUSgewahlte Spalten angezelgt' i 17 20120810161402 19 1507 13 111 00p1E1
18 20120810161405 20 1507 13 114 00p1s4 2 10
19 20120810161408 21 1507 13 17 oofreT .
Die Spaltenbreiten kénnen Sie mit der | |l <. E
N 1349 1424:52 (GPS_KEY) GPS-Key I
Mouse veréndern. :
Mit der rechten Mouse-Taste konnen Sie die eingestellten
. Spaltenbreiten Speichern oder die Spaltenbreite automatisch
. berechnen lassen.
' J.Mitterhauser GmbH
Seite 6
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Ilpas GPS
Start - Bearbeiten - Filter

Tracking-Analyse

—— — - = " — - b
# Ipas GPS Track-Analyse — =R
- - ——
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start-.O*m'n gc?Ea Ipas Maps Druck Hilfe ’.m .-M & 9
" 3 G Mln Wpt. 10 [= t:]mhi:: 1 © Min ? \5 z}(—‘-l
= Unterbr. r =y
- H B L I I:lj i) MinWeg 30 Tf Sek» 180 = Trackingliste = Google Earth  Ipas Maps Excel
Datei U, & Wegepunktél R Berechnung rrpy Import = Export o
Nr | Mess-Positionen ek SEK Zeit Nr Meter Unterbr. Meter Hihe Hohe Hohe- Héhe- Min Kmhli|
1 Unterbrechungen
2 i 3 3 00:00:03
drelerungen
3 20120810161217 ) g 3 & 00:00:06
4 20120810164220 Hohenveranderung 3 9 00-00-09
5 2012081016223 — 3 12 00:00:12
& 20120810181226 8 1 499 1 3 15 00:00:15
7 2012081051235 9 1 501 9 24 00:00:24
8 2012081016123 10 1 503 < 2 S < = ”j] = 3
9 2012081016132 11 1| speRSRE=GES TackAzalys (=2
10 20120810161423 12 1 506 testfahrt-gps_~.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hshe: +57/-43 m
11 2012080161332 13 1 507 Start. Optionen  Google Earth Ipas Maps Druck Hilfe L 0
172 2120910 AR133R 14 1 A0OT 7
<« [ - gg [j ‘Min Wpt. 10 = bmh<;1 © Min .9 @ ﬂ
— Unterbr. - =
1/348 /}‘154:45 H B MinWeg 30 [ ekc» 180 = Trackingliste = Google Earth  Ipas Maps Excel
Datei Bearbeiten | Hohe+/- 4 |5 Berechnung KML Import Export =
- . . Nr GPS-Key Meter  Meter Hohe Hd+ Kmh Sek SEK Zeit Nr Meter Unterbr. Meter Hohe Hohe Hohe- Hohe- Min  Kmh M
Uber dle Auswahl Vordeflnlerter 21 20120810161420; 23 1 507 1 3 129 00:02:09 1.95 23 215 10
Filter kOonnen Sie ausgewahne 1, 349 2012081016325 14564 13 510 13 1245 00:20:45 297 13 1.8 14541 18.60 47
Datensatze anzeigen. -
Beispiel: Unterbrechungen
« [l b
1/2 14:57:24 (GPS_KEY) GPS-Key i

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Start - Bearbeiten - Editieren

Tracking-Analyse

F ™
# Ipas GPS Track-Analyse EIEIQ
testfahrt-gps_-.kml 14564 kmn Dauer: 00:16:55 @52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.201216:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe ] e
- MinWpt. 10 = kmhee 1 2 MaxW 30 = © Min % /
THE‘ﬁxBMW 30 [2] sek S AndW 20 .? \5 . @;
— - L_Ij EEL - >ek> 180 7] AnzW 20 |5 @ Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
5 Hohe +/- 4 =] Unterbrechung GPS-Korrektur
Datei i Berechnung KML Import = Export I
AN\
Nr Meter  Meter Hohe Hg+ Kmh Sé SEK  Zeit UhrZeit Lanaenar. Breitenar. Lanaenarad Breitenarad Nr Meter  Unterbi +
1 439 16:12:11  10.80041 4827163 10° 48'1.4760" O 48 16" 17.8680" N 4
2 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14  10.80044 48.27162 10° 48" 1.5840" O 48" 16" 17.8320" N
3 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10.80047 4827161 10° 48 1.6920" 0 48" 16" 17.7960" N
4 5 1 499 1 3 9 00:00:09 16:12:20 10.80048 48.27161 10° 48 1.7280" O 48" 16 17.7960" N
5 7 2 499 2 3 2 00:00:12 16:12:23  10.80050 48.27160 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7600" M |
6 8 1 495 1 3 1% 00:00:15 16:12:26  10.80050 48.27159 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7240" N |
7 9 1 50 9 24\00:00:24 16:12:35 10.80049 4827159 10° 48" 1.7640" O 48" 16" 17.7240" N
8 10 1 50 1 3 27 00:00:27 16:12:38 10.80048 4827159 10° 48'1.7280" 0 487167 17.7240" N 1 10
9 " 1 5 6 24 51 0NOO:51 16:13:02 10.80049 48.27158 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.6880" M
10 12 1 506 21 72 00:01:12 16:13:23 10.80049 48.27157 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.6520" M
11 13 1 807 9 81 00:0N21 16:13:32 10.80050 48.27157 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.6520" M
12 14 1 07 1 3 84 00:01:%4 16:13:35 10.80049 48.27157 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.6520" M
13 15 1 07 9 93 00:01:3X 16:13:44 10.80049 48.27156 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.6160" M
14 16 1 07 1 6 99 00:01:39\16:13:50 10.80049 48.27155 10° 48" 1.7640" O 48° 16" 17.5800" M
15 17 1 [507 1 6 105 00:01:45 10.80050 4827155 10" 48 1.8000" O 48° 16 17.5800" N
16 18 1 507 1 3 108 00:01:48 10.80051 4827155 10° 48° 1.8360" O 48° 16" 17.5800" N
17 19 1] 507 1 3 111 00:01:51 10.80052 4827154 10°48°1.8720" 0 487 16" 17.5440" N
18 20 1] 507 1 3 114 00:01:54 10.80053 4827153 10" 48 1.9080" O 48 16" 17.5080" N 2 10
19 21 1| 507 1 3 117 00:01:57 10.80053 4827154 10748 1.9080" O 48° 16" 17.5440" N -
] [ »
6/349 8:1‘#44 \ (GP5_NR) MNummer des Wegepunktes
- ’l \\
Mit diesen Buttons konnen Ausschneiden
Sie die  Tabellenfelder Kopieren
bearbeiten Einfigen
Zurticksetzen
1
; J.Mitterhauser GmbH
Seite 8
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Ilpas GPS

Start - Bearbeiten - Berechnung

Tracking-Analyse

7

¥ Ipas GPS Track-Analyse =NACN X
testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh Unterbr.: 00:02:29 10.08.201216:12:11-18:32:56 Hohe: +66/-32 m 297Wpt.
Start| Optionen  Google Earth Druck  Hilfe & e
- - E T |Minwpt__10 |2 kmhes 1 [2] MaxW 30 [ 250 2] © Min &) = rﬁ ¥
' H [B (X Py g |Minyés 30 =] sek>Mao[E] Anaw 20 = mSek MilliSekunden \_|
} « = = = Maps Excel
) _ Ghe+/- 4 \ [= Unterrechung GPS-Mess-Korrektur N TMU TMU L]
Datei Bearbmtey - Berechnung /‘\ Ki-*\ HM H-Minuten rt P
Nr _ Meter Hohe Ho+ K Sel SEK eit UhrZeit Lahaenar. Breiteng k Sekunden Mr Met =
4399 16:12:11  10.80041 48 2\1€ ndustrie-Minuten 380" N L
2 20120810161214 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10\80044 48 27\¢ 320" M
3 2012081016121 499 2 3 00:00:06 16:12:17 1080047 4827\ l\ 360" M
4 201208101 499 1 3 00:00:09 16:12:20 10.80043 43.271 160" N -
* [ N\ )
i I TT / \ | \ \ N\
. e / \ | N\
/
Hier legen Sie fest, nach wieviel Meter - :
Wegepunkte fir die Google Earth Fir  die  Berechnung  der _ -
Anzeige erzeugt werden sollen. Unterbrechungen  einer  Fahrt Fur die Berechnung der Zeiten flr

Durch die Ungenauigkeit von GPS ist es
erforderlich, dass Sie festlegen, nach
welchem Hohenunterschied ein Wert
erfasst werden soll.

1.
2.
3.

werden 3 Faktoren verwendet:

Geschwindigkeit <=1 kmh
Dauer > 180 Sekunden
Mindestabstand vom Standort
>30m

Fehlerhafte GPS-Daten werden mit folgenden Angaben erkannt:

1. Geschwindigkeit > 250 kmh ist.

2. Maximaler Abstand von 2 Messpunkten > 30 m (MaxW)

3. Wenn in den folgenden 20 Messpunkten (AnzW) der groRRer als der max. Abstand
ist, wird bei dem Messpunkt mit dem kleinsten Abstand fortgesetzt.

Markierungen und Mess-Positionen
kann hier die Zeiteinheit eingestellt

werden.
Die Erzeugung der
Schnittstellen-Dateien flr

Google Earth wird mit diesem
Button ausgeftihrt.

Datei: Name.kml

Titel: Name.bmp

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ilpas GPS
Import Trackingliste

Tracking-Analyse

-
# Ipas GPS Track-Analyse E=EE ™
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
# Offnen | = .|1 & e
QQ | 0 & Ipas_GPS » GPS » Daten » - ‘#,H Daten durchsuchen p| in ? [ G ’F
Crgmnieren T HewerOrine = E,g b4 Track.ingliste Google Earth  Ipas Maps Excel
. _bm_de *  Mame Anderungsdatum *
| _bm_en L ﬂ Import Trackingliste importieren
&3 | testfahrt-gps_-.kml 12.10.2012 0742
- ':m'E" ° & iphone_GPS-.kml ne1020121503 (5| fit  Yénaenar. Bl Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\iphone_GP5.kml
L _bmp i
| IpasWinChart [0 &ipa20l23-kml prla0ta s | 41y, 10.80041 C:\d_XF\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipa2012_3.gpx
&) ipa2012_-kml 09.10.201211:26 4 1080044 4 )
i _NE & test_jm_minchen-kml 09.10.2012 10:43 . Chd_XE\Ipas_GPS\GPS\Daten\ipa2012_.gpx
: A0S DEMO & test jm_manchen.gpx wio2020805 /17 10.80047 4 C\d_XE\lpas_GPS\GPS\Daten\test_jm_miinchen.gpx
& | iphone_GPS.knl 08.10.2012 14:2 20 10.80048 < -
- T-i &] Jipa-kmil 181020021345 (123 10 80050 4 Chd XBlpas GPS\GPS\Daten'_ipa.gpx
S &3 | toni_gps_meter_- kml 05.10.2012/4:23 Chd X GPS\GPS\Dat tali bt
o &5 ipas2012_2-kml 04.10.20£2 20:20 26 10.80050 ¢ N e e PR
& CanoScan ~ [ I} | ’ 35 1080049 482719 10°48" 1.7640" 0  48° 16 17.724
Dateiname: testfahrt-gps_-.kml - [Trackmg Datei (*‘gﬁ*‘tm;*‘km\ '] 38 10.80048 48.2715% 10° 48 1.7280" O 48° 167 17.724
[ Gffnen H/ Abbrechen | 02 1080049 4827158\N0° 48" 1.7640" 0  48° 16 17.68E
\ / 23 10.80049 48.27157 1N 48°1.7640" 0 48° 16" 17.65z
11 20120810161332 13 1 507 \ 9 /ﬁ‘1 00:01:21 16:13:32 1080050 4827157 10°\48"1.8000" O  48° 16" 17 652 ™
El F
1/349 7:50:42 \ / (GPS_KEY) GPS-Key \
\ VA \

Mit diesem Button werden Tracking-
listen importiert.

Folgende-Dateitypen sind vorbereitet:

* GPX; *.KML; *.txt

Mit der rechten Mouse-Taste
kébnnen zuletzt importierte
Dateien ausgewahlt werden.

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Export Google Earth

Tracking-Analyse

kénnen Sie wahlweise in > VB strsziel

Google-Earth anzeigen.

& [}

» Ebe | Google Earth-Galerie 5> |

PR

F B
#| Ipas GPS Track-Analyse [E= R
testfahrt-gps_-.kml| 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh Unterbr.: 00:02:20 10.08.201216:12:11-16:32:56 Hahe: +66/-52 m 207Wpt.
Start, Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe & e
= % [0 MnWpt 10 2] kmhee 1 Min ,? [ wral
THE MinWeg 30 |5 oneerbr ° ' . =
— 15- L_Ij %) In ¥ieg -l Sek> 180 7 Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
Datei Bearbeiten Hohe+/- 4 £ Berechnung KML Import = N Export Il
Nr o GPS-Key Meter  Meter Hohe Ho4" = = ' - E@]ﬂ
1 2012081016121 239 | & Google Earth : — 4
2 20120810161214 2 2 499 Datei Bearbeiten Ansicht Tools Hinzufigen Hilfe
3 20120810161217 4 2 499 Carbasiiasl N s Fanlasl (e ] (et ‘
4 20120810161220 5 1 499 Y.Search E R|P'| | L2 0 & & B | x| E ‘ Anmelden
5 20120810161223 72 499 ey testfahrt-gps_-kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 @
6 20120810161226 8 1499 - -
7 20120810161235 g 1 501 Beispiel: Pizza in der Nahe von Minche
8 20120810161238 10 1 503 Route berechnen Verlauf
9 20120810161302 " 1 505
10 20120810161323 12 1 506
11 20120810161332 13 1 507 v Orte
12 20120810161335 14 1 507 4 1@ Meine Orte
13 20120810161344 15 1 507 > P Sightsesing-Tour
14 20120810161350 16 1 507 J—“g_‘&chten Sie darauf "3D-
15 20120810161356 17 1 507 ‘ Gebiude" als Ebene
™ « @ Temporére Orte
1/349 8:45:15 | 4 @& testfahrt-gps_-.kml : .
M Titel Bobmggn_o‘ b
> V1B Route -
i v [C1ED Wegepunkte
i j ) b V1B Mess-Positionen
Diese Informationen / > 83 Unterbrechungen

Mit diesem Button kénnen Sie die Ergebnisse in Google Earth ansehen.
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Ilpas GPS
Export Ipas Maps

Tracking-Analyse

A

r ™
#| Tpas GPS Track-Anal b= [ . .
i e Mit diesem Button
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh Unterbr: 00:02:29 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +66/-52 m 297Wpt. . . -
X konnen  Sie  die
Start, Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe & . .
o . . : : ; | —— Ergebnisse in Ipas
i N XD e e BC% M@ T | Maps ansehen und
4 . — Unterbr. =
— U 15 L_b ) MinWeg 30 |7 k> 180 = Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel p .
Datei Bearbeiten Hohe+/- 4 £ Berechnung KML Import & Export = bearbelten
N ol = 91 : e D
o 201 testfahrt-gps_-kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 & 48 kmh Unterbr. 00:02:29 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +66/-52 m 297Wpt. =
2 904|| Datei Ansicht [ Markierungen | Steuerung Optionen Wetter Optionen |
ST
3| 201 4 lpastGhS (& testfahrt-gps_-kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh Unterbr.: 00:02:29 10.08.2012 16:12:... [E=NEE
4 201 Schwenke 1 Wegepunkte - - - - :
5 201 - Datei Ansicht Markierungen Steuerung Optionen Wetter Optionen
6 201 arkierun 2 Unterbrechungen
7 201 Markierun 3 Markierungen — m Satellit
8} 201 fakeun 4 Mess-Positionen / ”
9 201 Markierun \ < >
5 Hohenverdnderung |
Ausgewdh . N Ap
) 6 Start/Ziel (A
Alle Marki eobs
@ “zo;' ’ra&e @
5
T 5
Golf-Club K] <
Augsburg el + "{?
‘::,1 Stralberg @ & 17
Bobingen
Uber Menu Ak 5 @ S ( aeea
- () & &
Markierungen — £ & ~ ' b
& 7 ® Wark Be
|paS_G PS z&;- Werk B n
.. . i)
kénnen Sie auf- Cig St23g,
bereitete Ergeb- s @ Batypy,
i i . 1k s,
nisse anzeigen. Coogle oL r (o |Lkm | & Gewerbe-und | %
S »aoale & o < DEJ p Ao o |
breitengrad : 46.27163 Lingengrads  10.50041 | 5000 | Kartendaten ©2012 GeoBasis-DE/BKG (82009), Google - Nutztngsbedingingen | I
- Breitengrad :  48.27155 Langengrad: 10.80053 Zoom-Ebent Zur

Die Anzeige und Berechnung von Routen ist in Vorbereitung.
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Export Excel

(4 Ipas GPS Track-Anal [ESREEE) ; ;
e — Mit diesem Button
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh Unterbr: 00:02:29 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +66/-52 m 297Wpt. . . -
X kénnen  Sie  die
Start, Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe & .
% O MaWpt 10 [ kmh<el H O [ : (3ra] 1 ErQEbmsse nach
: : mh<ax = d 5] )
‘HHE &S o DB B O 2 3 e Excel exportieren.
— - L_lj L in 1eg -l Sek> 180 7 Trackingliste =~ Google Earth  Ipas Maps Excel
Datei 5 Bearbeiten | HBhe+/- 4 |2 Berechnung KML Import & Export e g
Nr dnaenarad Erejmnm:a_% -
120 @l H9-06- |5 testfahrt-gps_- xIs [Kompatibilitétsmodus] - Microsoft Exc = | B8 28
: ;g Start Einflgen Seitenlayout Farmeln Daten Uberprifen Ansicht Add-Ins Acrobat & a = [ 2
— _ - [E— . .
;'ig B I — o A = g%] ¥ Si  standard - ﬂ l% ;E'”f”gen S % [?a
o ERd e Loschen - Mg
6 20 infi o < o - l=E== i < . L0 .00 i . i
| | F AT GrAr EEZEE G Bk w s e ot e e comat < 2 yna e - Avewaniens
8 20| | Zwischena... & Schriftart [F1 Ausrichtung ] Zahl [F} Formatvorlagen Zellen Bearbeiten
s ;g Al - £ | Nr ) v
10 ~
11 20 B C D E F G | H | J L M N 0 B2 Q R S T ;
12 20| 1 GPS-Key Meter Meter Hohe Ho+ Kmh Sek  SEK Zeit eit Langengr. Breitengr. Ldngengrad Breitengrad Nr Meter Unterbr. Meter I-Iﬁl'ted—%
13 20/ | 2 "20120810161211 499 16:12:11  10.80041 4827163 10" 48" 1.4760" O 48° 16" 17.8680" N
14 20/ | 3 "20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 1080044 4827162 10° 48 1.5840" O 48° 16" 17.8320" N
15 20( | 4 "20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10,80047 4827161 10° 48 1.6920" O 48° 16" 17.7960" N
= 5 "20120810161220 5 1 499 1 3 9 00:00:09 16:12:20 10,80048 4827161 10" 48 1.7280" O 48° 16" 17.7960" N
1/349 6 20120810161223 7 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12:23  10.80050 48,27160 10° 48 1.8000" O 48° 16" 17.7600" N
7 "20120810161226 8 1 499 1 3 15 00:00:15 16:12:26  10.80050 48.27159 10° 48 1.8000" O 487 16" 17.7240" N
8 "20120810161235 9 1 50 9 24 00:00:24 16:12:35 10,80049 48.27159 10° 48" 1.7640" O 487 16" 17.7240" N
9 "20120810161238 10 1 503 4 1 3 27 00:00:27 16:12:38 10,80048 48.27159 10° 48" 1.7280" O 48° 16" 17.7240" N 1 10 4
10 20120810161302 il 1 505 24 51 00:00:51 16:13:02 10.80049 4827158 10° 48 1.7640" O 48° 16" 17.6880" N
11 20120810161323 12 1 506 21 72 00:01:12 16:13:23  10.80049 4827157 10° 48 1.7640" O 48° 16" 17.6520" N 12 4
12 20120810161332 13 1 507 4 9 61 00:01:21 16:13:32  10.80050 4827157 10° 48 1.8000" O 48° 16" 17.6520" N ]
13 [20120810161335 14 1 507 1 3 84 00:01:24 16:13:35 10,80049 4827157 10° 48 1.7640" O 48° 16" 17.6520" N
14 20120810161344 18 1 807 9 93 00:01:33 16:13:44 10.80049 4827156 10° 48 1.7640" O 48° 16" 17.6160" N
15 20120810161350 16 1 807 1 6 99 00:01:39 16:13:50 10.80049 48.27155 10° 48 1.7640" O 48° 16" 17.5800" N
16 20120810161356 17 1 507 1 6 105 00:01:45 16:13:56  10.80050 48.27155 10° 48 1.8000" O 48° 16" 17.5800" N
17 20120810161359 18 1 507 1 3 108 00:01:48 16:13:59 10.80051 48.27155 10° 48 1.8360" O 48° 16" 17.5800" N
18 [20120810161402 19 1 507 1 3 111 00:01:51 16:14:02  10.80052 48.27154 10° 48 1.8720" O 48° 16" 17.5440" N
19 20120810161405 20 1 507 1 3 114 00:01:54 16:14:05 10.80053 48.27153 10° 48 1.9080" O 48° 16" 17.5080" N 2 10
20 20120810161408 4l 1 807 1 3 117 00:01:57 16:14:08 1080053 48,27154 10° 48 1.9080" O 487 16" 17.5440" N
21 20120810161417 22 1 507 9 126 00:02:06 16:14:17  10,800563 4827155 10° 48 1.9080" O 48° 16" 17.5800" N
22 20120810161420 23 1 507 1 3 129 00:02:09 16:14:20 1080052 4827156 10° 48 1.8720" O 48° 16" 17.6160" N v
4 4 » ¥ | Track-Analyse . ¥1 [Ta | [ | » 1]
‘ — | ||E| O 100% () 4
1 h = y

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Optionen - Schrift Tabelle

Schrift Tabelle Zeilenhohe in Pixel Schrift fixe Spalten
F ™
# Ipas GPS Track-Analyse E‘Eﬂ
testfahrt-gps_-.kml A4.564 km Dauer: §848:16 @ 48 kmh Unterbr.: 00:02:29 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +66/-52 m 297Wpt.
Start | Optignen | Google Earth as Maps Hilfe & a
aiat V<0 [ w¥bE 4 1 9
A ke . (Office 2010 Blue ~ ~
B ru BH- - 1\ Gesundheitswesen German
N\ 5chri1‘tTa’§\lle \ Beschreibungs-Definition Sprache [P} 5til [
Mr  GPS-{ev ter eter Hihe H&+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit  Léngenar. Breitenar. Lé&naenarad Breitenarad Nr  *
1 2012081016121 499 { 16:12:11 10.80041 45.27163 10° 48" 1.4760" O 48° 16" 17.8680" N L4
2 20120810161214 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10.80044 48527162 10° 458" 1.5840" O 48° 16" 17.8320" N
3 20120810161217 2 3 6 00:00:06 16:12:17 1080047 4827161 10° 48" 1.6920" O 48" 16" 17.7960" N
4 20120810161220 1 3 9 00:00:09 16:12:20 10.80048 4827161 10° 48" 1.7280" O 48" 16" 17.7960" N
5 20120810161223 2 3 12 00:00:12 16:12:23  10.80050 48.27160 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7600" N
20120810161226 1 3 15 00:00:15 16:12:26  10.80050 48.27159 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7240" N
720 10161235 9 24 00:00:24 16:12:35 10.80049 4827159 10° 48" 1.7640" O 487 16" 17.7240" N
8 201208101 8 1 3 27 00:00:27 16:12:38 10.80048 4827159 10° 48" 1.7280" O 48" 16" 17.7240" N 1=
< [ ’
1/348 9:20:47 \ \ (ZEITS) Zeit ab Start
h A\ N\
Hier kdnnen Sie die Anzahl fixe Spalten
Eigenschaften der
Tabelle einstellen: Hintergrundfarbe

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Optionen - Beschreibungs-Definition

F ™
#' lpas GPS Track-Analyse @Elg

testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m

Start  Optionen Google Earth  Ipas Maps Druck  Hilfe 2] 0
Arial 0 [0 o 9
A Lk . | Offiice 2010 Biue =
B 7 u BH- - 2 = Post_Zustellung L= .
schrift Tabelle Beschreibungs-Definition Gesundheitswesen | IF]
Post_Zustell
Nr GPS-Key Hihe Ho+ Kmh Sek SEK Zeit ,« e — Héhe HEhe Hdhe- Hohe- Min Kmh M Nr  Kurz Beschreibuna ol
1 20120810161211 499 (=] L
2 20120810161214 499 2 3 3 00-00:03 [
3 20120810161217 499 2 3 6 00-:00:06 [
4 20120810161220 499 1 3 9 00:00:09 [ 31|ALPO01| Post Zustelluna
- 5 0170810161773 4499 213 19 An-nN0:12 ] ALPQOL Post Zustellung
# CAd XEVpas_ GPS\ INNPost Zustellung bt _ [E=EE ) ey (] ALPOD2 Entladen
' 0:24 [ ALPOO3 Gehen - beladen
3 ' n, -
A b &) f\? < @ 027 1\ 10 APALL0 Persénlich
|
1 ;b.LPOCll Post Zustellung — - APALD2 Gehen
2 |ALECO2Z Entladen \\ (KURZBEZ) Kurzbezeichnung /// pd APALDL Gesprach
3 |ALPCOO3 Gehen - beladen \ / APALZ? Schreibarbeit
4 |APAL10 Persdnlich
1 1 APALDT Suchen
< | ——— Durch Doppelclick in der Spalte
6 |PALOL Gespréch o - Kurzbezein:F;mung k(‘jnnenpSie APALES Sonstiges
B |apaT22  Schreiharbeit Fir die Beschreibung : : APAL14 Zuordnung1
B |iPA107 Snchen der Mess-Positionen die entspreF?hende Beschrglb- APALLS Zuordnung 2
9 |BPALZ9 Sonstiges kénnen Sie hier ung auswahlen. Ist keine APALL6 Zuordnung 3
10 |APALl14 Zuordnung 1 L. ) i i
11 |APAL15 Zuordnung 2 \§ Definitions-Dateien N_grrrl]rr;er vorfhapden, \’I\IVII’d die
N
12 |RPAL16 Zuordnung 3 an|egen_ n_ac Ste reie ummer
L Mit  der  rechten eingetragen.

Mouse-Taste kdnnen
- Sie die Definition
auswahlen.

n J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Optionen - Parameter

Tracking-Analyse

F

# Ipas GPS Track-Analyse

testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m

54
55
56
o7

GP5_MaxMeterIndMax=13

.Titel

EARTH Sort=1,4,3,5,2,6
EARTH Start=0

| Office 2010 Blue

IF] Stil

-

Fenster-Position I}

287 =

Lanaenar. Breitenar.
4827163 10° 48 1.4760"
4827162 10° 48" 1.5840"
4827161 10° 48" 1.6920"
4827161 10° 48" 1.7280"
4827160 10° 48" 1.8000"
4827159 10° 48 1.8000"

27159 107 48" 1.7640"

Lénaenarad

L Tt B Tt L T

Breitenarad it
48° 16 17.8680"
48° 16 17.8320"
487 16 17.7960"
487 16 17.7960"
487 16 17.7600"
487 16 17.7240"
487 16 17.7240"

L E £ E | EE | E | E

Start  Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe
Arial - 10 |~ 19 [ & @ Max AW 9
#' Chd_XE\Ipas_GPS\_ININPAS_GPS.par =R | - o
= - . Editieren hd Deutsch
DA S8 %0k |
- Fionrs Parameter ‘\rx Sprache
38 |pIconé=http://wwv.google.com/mapfiles/arrov.png &
39 |pIcon7=http://maps.google.com/mapfiles/kml /paddle/! k 5 UhrZe
40 |pIcon8=http:!//maps.geoogle.com/mapfilas/kml/paddis/.
41 |.Local <EXEDIR>png\g'ps_pmkt,.png 'Beispiel fir Lol 15121 1080041
42 |.0=Route, 1=Wegepunkte, 2=Pausen, 3=Messwerte, 4=M: 3 00:00:03 16:12:14 0.80044
43 |.GPS_PGM=<ProgramFiles>\Tyre\Tyre.exe . an.
] 6 00:00:06 16:12:17
45 |GPS_FML=kml 9 00:00:09 16:12:20 .
46 |GP5 DIF=10
e (o Semre 12 00:00:12 16:12:23  10.800
48 |GPS_DelCSV=1 ' 0.. nicht léschen 1.. * 15 00:00-15 16:12-26 10.800580
49 |GP5_ Pause FMH=1 -AI- -4
e 9 24 00:00:24 16:12:35 10.80049
51 |GP5_Hoeshe=4 - Tt T TT T o TT ToTTToT
52 |GP5_MaxMeter=30
| 53 |GP5_MaxMeterInd=20 (GPS_KEY) GP5-Key

4|

m

= e N\ - J

Mit diesem Button konnen Sie alle
Parameter direkt bearbeiten.

Mit der rechten Mouse-Taste kodnnen Sie
immer eine Auswahl der zuletzt verwendeten
Dateien aufrufen.
Die Anzahl der Eintrdge konnen Sie hier
festlegen.

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ilpas GPS

Optionen - Sprache

Tracking-Analyse

-
#' Ipas GPS Track-Analyse E@g1
22
testfahrt-gps_-kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 © 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:: [P35_9Ps l L
Start | Opti Google Earth  Ipas M Druck  Hilfe . . N
_ PRONE! I e : = Bitte schliefen und starten Sie die Anwendung
Arial 10 o] 19 o 9
A ®3 = Office 2010 Blue  +|
B ru H- =l 2 = Pest_Zustellung Deutsch
Schrift Tabelle Beschreibungs-Definitionra 7\5prache r ¥ Deutsch / IF]
. / 1
English
Nr  GPS-Kev Meter  Meter Hohe Ho+ Kmh Sek SEK / Zeit  Uhi__. = itenar. Lénaenarad Breitenarad Nr o Meter Ur
1 20120810161211 | 499 16:12:11  10.830041 48 27163 10° 48" 1 4760" O 48° 16" 17.8680" N L
2 20120810161214 2 2 499 #) Ipas GPS Tragh-Analyse
3 20120810161217 4 2 499 b
4 20120810161220 5 1 499 testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:1645 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
5 20120810161223 7 2 499 start| Optfons Google Earth  Ipas Maps  Print  Help
6 20120810161226 8 1 499 . . W [ minWpt. 10 2] kmhee 1 © Min o ' @ @
7 20120810161235 9 1 501 A Py @ Mnwsy 0[5 eh 1a0l o
o - T SeC - Tracking list = Google Earth  Ipas Maps Excel
- |:T 20120810161238 10 1503 File g Edit Height +/- 4 = Cajculation A T Import & B -
17349 10:06:57 Nr GPS-Key Meter  Meter Heigh Ha+ Kmh Sec Sec  Zeit Time Latitude. Longitude. Latitude Longitude
L — 1 20120810161211 | 499 16:12:11  10.80041 48.27163 10° 48" 1.4760" O 48° 16" 17.8680" N
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:08 16:12:14 10.80044 48.27162 10° 48 1.5840" O 48° 16 17.8320" N
de=Deutsch
en=English
cz=Czech Es sind die Sprachen Deutsch
fr=French .
gr=Greek und Englisch vorhanden.
hu=Hungarian Weitere Sprachen kdnnen Sie -
it=Italian durch d'ep Obersetzung  der Nach dem  Neustart steht die
po=Polish u | ZU " .
D o=Portuguese Datei Ipas. GPS_Ing_en.ixt ausgewahlte Sprache zur Verfligung.
sk=Slovak .. — - -
sl=Slovenian selbst Ubersetzen.
sp=Spanish
tk=Turkish

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Optionen - Stil

Tracking-Analyse

-
# Ipas GPS Track-Analyse

testfahri-gps_-.kml 14.564 km Dauer 00:16:55 @ 52 krnh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m

Hier kdnnen Sie den Stil des Hauptmenus einstellen.

Start  Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe 2] e
Arial - 10 |- 19 [2 ix 0 :
A kel = [office2010Blie  ~|  Office 2010 Blue
B ru H- - 2 = Post_Zustellung Deutsch Office 2010 Silver
Schrift Tabelle Beschreibungs-Definitionr Sprache Stil f r/ Office 2010 Black
Nr  GPS-Kevy ‘Meter Meter Hhe HG+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit L&nagenar. /[Breitenay. Lénagenarad Breitengrad Nr Meter Ur =
1 20120810161211 ! 499 16:12:11 10.80047 48.27763 10° 48" 1.4760" O 48° 16" 17.8680" N
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10.800 48.27162 10° 48" 1.5840" O 48° 16" 17.8320" N
3 20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17  10.80047 4827161 10° 48°1.6920" O 48° 16" 17.7960" N
4 2012 Ipas GPS Track-Analyse
5 2012
6 2012 testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:35 @ 57 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
72012
g o01p| Start | Optionen Google Earth  Ipas Maps  Druck  Hilfe
el Arial M TISET e o
1/349 A kol - Office 2010 Silver =
B 70 H- - 2 B Post_Zustellung Deutsch
schrift Tabelle Besdgreibungs-Definition ry Sprache ] Stil [
Mr GPS-Key Meter  Meter Hahe Zeit UhrZeit Léngengr. Breitenar. Langenagrad Breitenarad Mr
1 20120810161211 | 499 16:12:11 10.80041 4827163 107 48'1.4760" O 48° 16" 17.8680" M
2 20120810161214 2 2 499 3 00:00:03 16:12:14 1080044 4827162 107 48 1.5840" O 48° 16 17.8320" N

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Optionen — Fenster-Position

-
' Ipas GPS Track-Analyse

testfahrt-gps_-.kml 14.564 kmn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m

Start | Optionen Google Barth Ipas Maps  Druck  Hilfe - \ g 3 e
II|AriaI -0 [+ 19 B & 0 8 SECS
A kel > | Office 2010 Blue -
B 7 u/@-| -1 Post Zustellung Deutsch o [Has [
Schrift Tabelle | Beschreibungs-Definitionra | Sprache Fa | Stil Fenster-Paosition ]
Nr GPS-Key ‘Meter  Meter Hihe HG6+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lé&ngenagr. Breitengy. La&ngenarad Breitengrad Nr Meter Ur *
1{20120810161211 499 16:12:11  10.80041 48 27163 107 48" 1.4760" O 48° 16" 17.6680" N
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10.80044 48 Z7162 107 48" 1.4840" O 48° 167 17.6320" N
3 20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10.80047 27161 10° 48°1.6920" O 48° 16" 17.7960" N
4 20120810161220 ) 1 499 1 3 9 00:00:09 16:12:20 10.80048 /48 27161 107 48" 1.7280" O 48° 167 17.7960" N
5 20120810161223 T 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12:23 10.80050) 48 27160 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7600" N
& 20120810161226 8 1 499 1 3 16 00:00:15 16:12:26 48.27159 107 48" 1.8000" ©  48° 167 17.7240" N
7 20120810161235 9 1 &01 9 24 00:00:24 16:12:35 48.27159 107 48" 1.7640" O 48° 167 17.7240" N
8 20120810161238 10 1 403 1 3 27 00:00:27 16:12:38 48.27159 107 48" 1.7280" O 48° 167 17.7240" N 1 10 -
<« [ 3
1/349 13:45:52 /(GPS_KEY) GPS-Key
e m e  i— e s e — . s ] e i— _i——— —

Da bei einigen Windows XP Rechnern die Fenster-Position
Uber Drag & Drop verandert werden kann, kénnen Sie hier
die Einstellung vornehmen.

n J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Google Earth - Titel

Tracking-Analyse

i ™
# Ipas GPS Track-Analyse E@g
testfahrt-gps_-.kml 14.564 kmn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen | Google Earth | Ipas Maps  Druck  Hilfe & a
: : KML+Anzei
!jf}rl;ontal Y{?”kal Eeite ﬁ+ == 11 Wegepunkte [/ 4 Mess-Positionen 14
';“:’;' L”_"IG '?:' OI:_}en = 12 Unterbrechungen ] 5 Hhenverdnderung | |[J12 [15
I - e Mitte e Mitte Farbe [N - ¥ 3 Markierungen || & Start/Ziel 2 6
] i) Rechts () Unten — :
M_R Linie Daten Titel

Nr  GPScKev Meter Meter Hohe HG+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Ldnaenar. Breitenar. Lanaenarad Breitenagrad it
1 2012§810161211 | 499 16:12:11  10.80041 4827163 10° 48 14760" O  48° 16 17.8680" N ||
2 2012080161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10.80044 4827162 10° 48" 1.5840" O 48°16'17.8320" N
3 20120819161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 1080047 48.27161 107 48 1.6920" 0 48° 16" 17.7960" N
4 20120810N1220 A 1 4499 1 3 9 00-00-09 16-12-20 10 80048 48 27161 10° 48 1 7280" O AR% 1R 17 790"
I oY (estfahrt-gps_-kml 14.564 km Dauer: 00:18:16 @ 48 kmh agnterb;.::) 00:02:29 10.08.2012 16:12:11-16:
6 20120810161226 ’ (%,’28 L4

‘ 263 Y 271

1/349 10:45:43 24
e

&

-

Hier legen Sie die Schrift, die Hintergrundfarbe
und die Position des Titels in Google Earth
fest.
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Google Earth - Linie

i ™
# Ipas GPS Track-Analyse E@g
testfahrt-gps_-.kml 14.564 kmn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen | Google Earth fe & 3
!jf}ri;ontal Y{?rikal 11 Wegepunkte [#1 4 Mess-Positionen 14
@ Links @ Oben 12 Unterbrechungen ] 5 Hhenverdnderung | |[J12 [15
I - ';::' Mitte = Mitte ¥ 3 Markierungen [/ 6 Start/Ziel Hz2 F6
] i) Rechts () Unten :
Titel Daten Titel
Nr  GPS-Kev Meter / Meter Hohe HG+\Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Ldnaenar. Breitenar. Lanaenarad Breitenagrad it
1 20120810161211 16:12:11  10.80041 4827163 10° 48 14760" O  48° 16 17.8680" N ||
2 20120810161214 3 3 00:00:03 16:12:14 10.80044 4827162 10° 48" 1.5840" O 48°16'17.8320" N
3 20120810161217 3 6 00:00:06 16:12:17 1080047 48.27161 107 48 1.6920" 0 48° 16" 17.7960" N
4 20120810161220 A 1 { 3 9 00-00-09 16-12-20 10 80048 48 27161 10° 48 1 7280" O AR® 1R 17 79R0"
R I Eor] (estfahrt-gps -kml 14.564 km L'auer: 00:18:16 @ 48 kmh agnterb;.::) 00:02:29 10.08.2012 16:12:11
6 20120810161226 - Vo84 4
<[ ¥ 26RY 270
1/349 10:45:45 24
e

&

-~

Wenn nach dem Rechnen Hier legen Sie die Breite und

sofort Google Earth Farbe der Routenlinie fest.
aufgerufen  werden  soll,
missen  Sie  hier eine
Markierung setzen.
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Ilpas GPS

Google Earth - Daten

Tracking-Analyse

i ™
4 Ipas GPS Track-Analyse e
testfahrt-gps_-.kml 14.564 kmn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen | Google Earth | Ipas Maps  Druck  Hilfe & a
; : KML+Anzei
!jf}rl;ontal Y{?”kal Eeite ﬁ+ == 11 Wegepunkte [/ 4 Mess-Positionen 14
';“:’;' L”_"IG '?:' OI:_}en = 12 Unterbrechungen ] 5 Hhenverdnderung | |[/12 [15
I - ';::' Mitte = Mitte Farbe [N - ¥ 3 Markierungen [/ 6 Start/Ziel Hz2 F6
] i) Rechts () Unten — :
Titel Linie Daten Titel
e e
Nr  GPS-Kev Meter Meter Hohe HG+ Kmh Sek SEK | Zeit UhrZeit Ldnaenar. Breitenar. Lanaenarad Breitenagrad it
1 20120810161211 | 499 16:12:11 1080041 48 27163 10" 48" 1.4760" O 48° 16'17.8680" N L
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 1080044 48.27162 10" 48" 1.5840" O 48° 16" 17.8320" N
3 20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10.80047 48.27161 10" 48° 1.6920" O 48° 16" 17.7960" M
4 20120810161220 5 1 499 1 3 % 00:00-09 16:12-20 1080048 4827161 10" 48" 1.7280" O 48° 16" 17.7960" M
5 20120810161223 7 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12:23 1080050 48.27160 10° 48 1.8000" © 48° 16" 17.7600" N
6 20120810161226 8 1 499 1 K] 1% 00:00:15 16:12:26  10.80050 48.27159 10° 48" 1.8000" O 48716 17.7240" N 7
] p
1,349 10:45:45 (GP5_K) Entfernung in Meter kumuliert

Hier legen Sie fest, welche Daten fir Google Earth aufbereitet werden sollen.
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Ilpas GPS
Google Earth - Daten-Titel

Tracking-Analyse

i ™
4 Ipas GPS Track-Analyse e
testfahrt-gps_-.kml 14.564 kmn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen | Google Earth | Ipas Maps  Druck  Hilfe & a
: : KML+Anzei
!jf}rl;ontal Y{?”kal Eeite ﬁ+ == 11 Wegepunkte [/ 4 Mess-Positionen 14
';“:’;' L”_"IG '?:' OI:_}en = 12 Unterbrechungen ] 5 Hhenverdnderung | ||[#2 [15
I - ';::' Mitte = Mitte Farbe [N - ¥ 3 Markierungen [/ 6 Start/Ziel Hz2 F6
] i) Rechts () Unten — :
Titel Linie Daten Titel
Nr  GPS-Kev Meter Meter Hohe HG+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Linaengy. Breitenar. Lanaenarad Breitenagrad it
1 20120810161211 | 499 16:12:11 1080041 4827163 10° 48 14760" O  48° 16 17.8680" N ||
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 1020044 4827162 10° 48" 1.5840" O 48°16'17.8320" N
3 20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 1480047 48.27161 107 48 1.6920" 0 48° 16" 17.7960" N
4 20120810161220 5 1 499 13 9 00:00:09 16:12:20 /1080048 4827161 10" 48" 1.7280" 0 48° 16" 17.7960" N
5 20120810161223 7 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12: 1080050 4827160 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7600" M
6 20120810161226 g 1 499 1 3 15 00:00:15 16:1 48.27159 107 48° 1.8000" O 48" 16" 17.7240" M 7
1 P
1,349 10:45:45 (GPS_K) EAtFemung in Meter kumuliert
7/

/

Hier legen Sie fest, ob fir die Daten ein Titel erzeugt werden soll.
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Ipas Maps Markierungen

-

¥ Ipas GPS Track-Analyse L = | ﬂ
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth | Ipas Maps | Druck  Hilfe (A e
| Info-Fenster | Animation
| Verschieben | Loschen 03-(-1)/('GPS_KEY)
Flache Bilder | Anzeige
Pﬁrkierungen Titel Markierung
Mr  GPS-Key Meter  Meter Hohe HG+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lanaenagr. Breitenar. Langenarad Breitenarad it
1 20120810161211 | 499 16:12:11  10.80041 48.27163 10° 48" 1.4760" O 48° 16' 17.8680" N |
2 20120810164214 2 2 499 2 3 3 00:00-03 16:12:14 10.80044 4827162 10° 48 1.5840" O  48° 16 17.8320" N
3 20120810164217 4 2 499 2 3 6 00:00-:06 16:12:17 10.80047 4827161 10° 48 1.6920" O  48° 16' 17.7960" N
4 2012081016120 5 1 499 1 3 9 00:00-09 16:12:20 10.80048 4827161 10° 48 1.7280" O  48° 16' 17.7960" N
5 20120810161323 7 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12:23 10.80050 48.27160 10° 48" 1.8000" O  48° 16 17.7600" N
l_ﬂ 2012081016126 8 1 499 1 3 15 00:00:15 16:12:26 10.80050 48.27159 10° 48 1.8000" O  48° 16 17.7240"N ~
4 3
17349 12:15:\?4 (GP5_K) Entfernung in Meter kumuliert
h \
Info-Fenster Ermdglicht einen Klick auf den Marker. Klick 6ffnet eine zusatzliche
Info-Fenster auf den Google Maps mit Anzeige des Marker Titels.
Verschieben Es kann die Markierung um die Karte beim Ziehen verschoben werden.
Flache Bilder Der Marker wird als ein flaches Bild auf der Karte gezeichnet.
Andernfalls wird der Marker als ein 3D-Bild mit einem Schatten gezeichnet.
Animation Es wird der Marker mit einer Animation auf der Karte dargestellt.
Loschen Beim anlegen einer Markierung werden vorherige Markierungen geloscht.
Anzeige Es werden die Markierungen auf der Karte angezeigt.
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Ilpas GPS

Ipas Maps Titel Markierung

Tracking-Analyse

-

IFeldName Inhalt der Spalte

(x) Wird ersetzt durch Alias

-
# Ipas GPS Track-Analyse = | O e
testfahrt-gps_-.kml 14.564 km Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth | Ipas Maps Druck  Hilfe & 9
[/ Info-Fenster /1 Animation
/1 Verschiehen [/ Laschen {0]-(-1)/(1GPS_KEY)
["1 Flache Bilder [/ Anzeige
Markierungen N Titel Markierung
Mr GPS-Key Meter  Meter Hihe H&+ Kmh\ Sek SEK  Zeit UhrZeit Lé&ngenar. Breitengr. L&nagengrad Breitenagrad il
1 20120810161211 i 489 16:12:11  10.80041 48.27163 10° 48 1.4760" O 48° 16 17.8680" N |
2 20120810161214 2 2 489 2\ 3 3 00:00:03 168:12:14  10.80044 4827162 10° 48" 1.5840" O 487 16" 17.8320" M
3 20120810161217 4 2 489 2 \13 6 00:00:06 16:12:17 1080047 4827161 10° 48" 1.6920" O 48716 17.7960" M
4 20120810161220 5 1 439 1 9 00:00:09 16:12:20 10.80048 4827161 10" 48" 1.7280" 0 48" 16" 17.7960" M
5 20120810161223 T 2 489 2 12 00:00:12 16:12:23 1080050 4827160 10° 48" 1.8000" O 48° 16" 17.7600" M
Iji 20120810161226 8 1 489 1 3 15 00:00:15 16:12:26 1080050 4827159 10° 48" 1.8000" O 48" 16" 17.7240"N 7
4 k
1/349 12:57:00 \ (GP5_K} Entfernung in Meter kumuliert
\
Maske fir Titel:
Alias (x)  Inhalt
-1 Nr. GPS-Punkt
0 Lfd. Nr

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Druck - Einstellungen

Tracking-Analyse

-

# Ipas GPS Track-Analyse

Start  Optionen

=%

Google Earth  Ipas Maps

Drucker

Druck | Hilfe

Ry

testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer: 00:1&:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10082012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m

Einstellungen Vorschau Drucken
[ varschau Druck o
Mr  GPS-Kev Meter  Meter Hihe H&+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Langenar. Breitengr. Langengrad Breitenarad il
1 20120810161211 _ 499 16:1211 10.80041 4827163 10°48 14760" O  48° 16'17.8680" N .|
Drucker Einstellungen u DruclEer E[n_\;tellunge;'. e u—!?1 ERmAno oL s Cosnu o AFD A4S AT ASAnT R

Allgemein | K.opfzeilen / Fubzeilen I Seiternander I Préferenzenl

R ahmet:
Rahmen: [Einzel V]
Fiahrmern Stil: [Fest ']
Allgemein:
&n Seite anpassen: [Nie ']

[7] Feste Spalten wiederhalen Autarn, Grale Zeilen
[ 7] Feste Zeilen wiederhalen Autorn. Grobe Spalten
7] Drucken won Grafiken Seite zentrieren

Schiifter:

| A4 TabelenSchitt | | 44 Fise Schit |

Werwende Anzeigeschrift

| A4 Koplschit | [ A4 Fubschit |

| ook

| | Abbruch

Hllgemein | Kopfzeilen / Fubzeilen | Seitenrander I Préfelenzen|

Dratum £ Zeit:

Daturn Position: [[keiner]

Daturn Farmat: | dd: ey

Zeit Poszition [ [keiner]

Titel:

Titel Position: [[keiner]

Titel Text: b
Seiten-Mummern:
Seiten Position: [[keiner] -
Prafis: Separator; |/ Suffis:
[ ok | | abbuch

716
17167
1716l
715!

ert

“ Drucker Einstellungen

| Allgemein I K.opfzeilen / FuE.zeiIen| Seitenwrander | Priferenzen
Seitenrander:
Oberer Rand :  0.00 S omm @ mm
Lirker Rand:  0.00 T inch
Unterer Rand :  0.00 = mm
Bechter Rand;  0.00 = mm
Abztand:
Zeilenabstand : 0.00 = mm
Spaltenabstand ;:  0.00 2 mm
Titel Band ; 0.00 2 mm
Auznichiung:
Seitenausnichtung: Hochformat -
| ok | | Abbuch

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Druck - Einste

Tracking-Analyse
llungen

i IEI ™
# Ipas GPS Track-Analyse EI_IQ
testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer: 00:1&:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10082012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe £ e
o B
=) R i
Einstellungen  Drucker Vorschau Drucken
Q‘u"orschau Druck o
Mr\  GPS-Kev Meter  Meter Hihe H&+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Langenar. Breitengr. Langengrad Breitenarad i
1 20120810161211 | 499 16:12:11 1080041 48.27163 10° 48" 1.4760" O 48° 16" 17.8680" N L
Drucker Einstellungen 2 1 Drucker Einstellungen u
aligemein | Kopfzeilan / F&l’ﬂzeilenl Seitenrander | F'léiferenzen| Dl | S abieny Mster |Meter [Hahe [H&+- | Kb |Sek [SEK [2<i 78 8 lnnenar, 11 |Allgemein| Kopfzeien ¢ FuBzeiIenI Seitenrénderl Praferenzen
Rahmer: 1|20120810161211] 299 16:12:1 | 10.80041
) : 2|201208101612:14) HIE 2| 2| zfocomoz|ie1zia| 1020044 11 Einstellurgen
Rahmen: [E'”Zékl v] 3|20120810161217 4| 2| 499 2| 3| seloooo0efie 1247 | 1080047 01
] \ 4| 20120810161220) 5| 1| 498 1| 3| =o|oo0o0:08|1&12:20| 1080048 g 1 @  Einstellungen laden
Rihmen 3iit [FeSt \ '] 5| 20120810161273 HEE S 2| 3| 1zfooooiz|1e12:23| 1030050
Algemein: &|20120810161224] s 1| 498 1| 3| 15[o0:00:15[1&12:26| 10.20050 = B Enstelungen speichem
7| 2012081016123 g 1] =01 o] 24fo0.00:24[1812:35( 10.80040 L gen p
An Seite anpassen; [Nie \ v] 8| 20120810161238| 10 1 =02 7 1| 2| 2z7|o0:p0:z7|1812:22 | 10.80048 |
) . ] 9|z0120810061302] 11 1| so5¥ & 24| 51|00:00:51 [1€&:12:02 | 10.80049
[ Feste Spalten wisderholen Autorn. Groke Zeillen 4
. - i0|20120810061323| 12| 1| 08 21| 72|00:01:12|16&12:23| 10.80049
| [C] Feste Zeien wiederhalen utom. GroPe Spalten
) ) i i1|20mosiote3zz] 3] ] soT a| 81|00:01:21 [18:13:32 | 10.50050
[ Drucken von Grafiken ite zentrieran
] z|ouoswiszas| 1)/ 1| s07 1| 2| e2focotze|ie12:25| 1050048 |
Schriften: s|aozostezd| AE[ 1] 807 9| 93|00:01:33[1813:44 | 10.80043
- - - 14|20120810061350), 7 18] 1| s07 1| 8| osloo01:3s]1&12:50] 1020040 |
[ A4 Tabellen Schiift ] [ “_A\ Fixe 5 chrift ] /.
=5 =5 ts[aoiz08100603% 17 1] 507 1| ©| 105[00:01:45|1&12:56 | 10.80050
) ] te|ozoeipfzss] 18] 1| s 1| 2| 1osfoooties (161259 10.80051
V] erwende Anzeigeschiif 17[2opfi0te1a02] 18] 1| s07 1| 2| tm1joootEt 181402 | 10.50052
[ A4 Kopfschift [ g \FuBschnft 18 sio16140s| 2o 1] so07 1| 3| 112fo0:01:54[1&14:05] 1080053
— 0120810161408] 21 NE 1| 3| 117|o001:57 |1&14:08 | 1080053
/ 20(20120810161417] 22| 1| 50T o] 126[00.02:08 181417 | 10.80052
/; 71|z0120810161420| 23| 1| 507 1| 3| 12800020916 14:20| 1080052
ok | [ Abbuuch [ ok | | abbuch

\/

Einstellungen mit Druckvorschau

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme

Seite 27




Ilpas GPS

Druck - Druckereinrichtung

Tracking-Analyse

-

#' Ipas GPS Track-Analyse

testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer: 00:1&:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10082012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m

Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe
| -
= _ R &
Einstellungen  Drucker Vorschau Drucken
[ varschau N\ Druck ,;
Nr GPS-Kev Meter _ Meter Hohe -ruckeinrichtung
1 20120810161211 _ 49 pocker
2 20120810161214 2 2 49
3 20120810161217 4 2 49 Mame: HF LaserJet 1020
4 20120810161220 5 1 49 _
5 2012081011223 7 2 49| St LEE
6 2012081061226 8 1 43 [ HP LaserJet 1020
* Standot:  USBOOT
1/349 1§:49:33 ]
// Kommertar:
Papier
Grie:  |Ad -
Druckereinrichtung Quelle:  [Auto Select -
Metzwerk ...

[

= | B e |
o @
| 2 | :
~ Breitengrad it
48° 16" 17.8680" N ':I
48° 16" 17.8320" N
v| | Eigenschaften.. | | 48° 16 17.7960" N
48° 16" 17.7960" N
48° 16" 17.7600" N
48° 16" 17.7240" N 7
r
Ausrichtung
@ Hochformat
[~
(7 Querfomat
OK || Abbrechen

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS Tracking-Analyse
Druck - Vorschau

0120810161356
2012081016135
0120810161402
0120810161405
20120810161408
0120810161417
20120810161420
0120810161423

00:01:45 (18:13:58 | 10.80050| 48 27165(10° 48" 1.8000" & |48% 18" 17 5800" N
00:01:48 (18:12:58| 10.20051 | 48.271E5(10° 48" 1.5280" O |48° 18" 17.5800" N
00:01:51 (18:14:02| 10.80052| 48 27154(10° 48" 1.8720" O |48° 18" 17.5440" N
00:01:54 (18:14:05| 10.80053| 48 271583(10° 458" 1.2080" O |48% 18" 17 . 5030" N
00:01:.57 (18:14:08 | 10.20052| 48.27154(10° 48" 1.9080" O [48* 18" 17.5440" N
00:02:05 (18:14:17 | 10.80053| 48 27165(10° 45" 1.8080" O |48° 18" 17 5800" N
00:02:09 (18:14:20 | 10.80052| 48 27156(10° 48" 1.8720" O 487 16" 17.8180" N
00:02:12 (18:14:23 | 10.80042| 48 27157(10° 48" 1.7840" O 487 16" 17 88520 N

. IEI ™y
' Ipas GPS Track-Analyse L = g
testfahrt-gps_-.kml 14,564 km Dauer: 00:1&:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10082012 16:12:11-16:32:56 Hohe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe £ 9
- R &
Einstellungen  Drucker Vorschau Drucken
[ Vorschau Drucﬂ o
7 ~
(== = ]
Nr  GPS-Key A # Vorschau = @] }&
1 201208101612
2 20120810161214
3 20120810161217
GPs- & Zeit UhrZeit |L3 . |Breitengr. |Ls rad Ereiteng rad
4 20120817161220 = : T PR STt 2
2012081016121 181211 | 10.80041 | 48.27183[10° 48° 1.4780" O |48° 16" 17.8680" N
5 20120#10161223 20120810161214 z 3 00:00:02[18:12:14 | 10.80044[ £8.27182[10° 45" 1.5840" O [48° 18" 17.83207 N
6 2010810161226 20120810161217 2 3 00:00:06[18:12:17 | 10.80047| 48.27161[10° 45" 1.8320" © [48° 19 17.7980" N
20120810161230 1 2 00:00:09|16:12:20 | 10.80048 | 48.27161[10° 45" 1.7280" O |48° 18" 17.7580" N
13:.49:33 20120810161213 z 2 00:00:12[18:12:23 | 1080050 48.27180[10° 48" 1.8000" O |48° 16" 17. 78007 N
LoTa0E10161226 1 2 00:00:15[16:12:26 | 1080050 48.27158( 107 42" 1.2000" © [48° 16 17.7240" N
20120810161235 1 E] 00:00:24[18:12:25| 1080045 48.27159[10° 45" 1.7840" & [48° 18" 17.7240" N
2012081011238 1 2 00:00:27 [18:12:28 | 1080048 | 48.27158[ 107 48 1.7280" O [48° 18 17.7240" N
20120810161302 1 24 00:00:51(16:12:02| 1080048 48.27158(10° 48" 1.7840" O [48° 16" 17.8880" N
20120810161323 1 2 00:01:12[18:12:23 | 1080045 48.27157[10° 45" 1.7840" & [48° 18" 17.8520" N
20120810161332 1 E] 00:01:21[18:12:22 | 1080050 48.27157[10° 45" 1.5000" & [48° 18" 17.8520" N
2012081011335 1 2 00:01:24[16:12:35| 1080048 48.27157(10° 48" 1.7840" O [48° 16" 17.8520" N
2012081016134 1 E] 00:01:22[18:12:44 | 1080045 48.27156[10° 45" 1.7840" & [48° 18" 17.6180" N
Vorschau 20120810161350 1 (] 00:01:28(16:12:50 | 1080045 48.27155(10° 45" 1.7840" & [48° 18" 17.5800" N
1 8
1 2
1 2
1 2
1 2
1 E]
1 2
z 2

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Hilfe - Info

Tracking-Analyse

-

# Ipas GPS Track-Analyse

testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m

= | G - |

4 20120810161220
5 20120810161223
6 20120810161226

Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe & a
— -
O € & €
Info Handbuch Registrieren  L&schen
Dokumentati I} Registrierung I}
Nr GPS-Key Meter  Meter Hohe Ha+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit  Lé@nagenar. Breitenar. L&nagenarad Breitenarad -
1 20120810161211 499 16:12:11 10.80041  48.27163 10° 48" 1.4760" O 43" 16" 17.8680" N D
2 20120810161214 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 10.80044 4827162 10 48" 1.5840" O 43 16" 17.8320" N
3 20120810161217 4 Info |_ XA _|1[]“ 48 1.6920" 0O 48" 16" 17.7960" N

b 10" 48°1.7280" O

; # '-I \ Ipas-GPS 10° 48" 1.8000" O

1/349 13:54:37

487 16" 17.7960" N
487 16" 17.7600" N

48" 16°17.7240" N 7
P

10% 48" 1.8000" O
Version 1.00

Coperight [C] 1933-2012 bei J.Mitterhauzer GmbH, Bobingen
All Rights Reserved

Johann Mitterhauser GmbH

Erenstraide 19 Tel 08234 - 953950
D-86359 Eobingen Fax 08234 - 955955
ebail:  supportEmitterhauszer.com

[nternet: wisn, mitterbauser. com

DEMO durch H. Mitterhauser
Lizenz: 10001460
PC_ID: CADMSE-DIEE / UD044-81E2

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ilpas GPS
Hilfe - Handbuch

Tracking-Analyse

-

# Ipas GPS Track-Analyse

testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m

= | G - |

Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe
O € & ©

A
1

Info Handbuch Registriy 2 ipas_gps_hlp_de.pdf - Adobe Acrobat Standard [Elm
Dokumentation I Datei Bearbeiten Anzeige Dokument Kommentare Formulare Werkzeuge Erweitert Fenster Hilfe *
MF GPS-Key Meter \; ij PDF erstellen ~ ,@ Dateien zusammenfihren ~ @ Exportieren ~ @ - ﬁ = / b 9 Uberpriifen und kommentieren ~ -
1 20120810161211| | NS U E e s i & ©8 9% -0 g Bl suchen E N [
2 20120810161214 2 — — "N
3 20120810161217 4 Ipas GPS Tracking-Analyse [N
4 20120810161220 5 "N
5 20120810161223 7 i "N
6 20120810161226 5] . "N
4 et Hetant god - Awd LA e Daaec 00IRD5 Q40 hrd Lntadw. 000220 0M0U JOLLIL M50 Webk o4l 3200 TWGE. = L P
13:54:37 ey T |
— res B iiBES S A S0 S .
o T St o) '

[ 2zmmoman 3
01 B3

2domane
EHEHESLEE SRR 8%

“Ysa4dseon

14 0. A g o 0 v 2 W, 0

Effiziente Standard-Software zur Analyse von GPS-Aufzeichnungen,
Routendokumentation, Transport- und Logistik-Prozessoptimierung.

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme

Inerestive Fallbetsplete U2 weters Informasonen unter.
www.mitterhauser.com -

?

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Hilfe - Registrieren

Tracking-Analyse

F' ™
# Ipas GPS Track-Analyse E@“
testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 H&he: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe & a
O €& &
Info Handbuch Registrigren  L&schen
Dokumentation I} Registrierung I}
MNr  GPS-Key Meter  Metef Hohe Ha+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lanaengr. Breitenar. Lanaengrad Breitenarad il
1 sniPneini&t?idl | Agg AE-47-44 A0 2NNA4 A9 FTAET AND AL 4 ATEA" M AQo AL 47 mﬂw IT |
Eingabe Registration Code | % '|0:[]U:UE Ipas_gps l-—-
Regiztration Code 0-00:0¢
: t 11 - T P s e T 0:00:1:z
:l:ll‘rzll a]fklx]‘BmalIaImam] C1RJ=53U7 0_00_1: LizenzPC-%eriennummer;PC-Identnummer -
«[ | CIE1GJomalOlsmzaaskljsksxlolas | 70051;14825010100083; CADGE-D3EE -
1 klmsmsrlWmFaDmzaLlNlxlolUlERmUj (GPS_| o
| xjxjzjaiNaxjziTamixijCcikisiiim] Registriercode ist ungdltig ! —
kSkmmUmUT CJ kmkmj jmmOakmljz]
g C m :I :I . :|:|Il'|m E.lk . :I z:.l x_m Diese Registrierung ist nicht mehr giltig !
:lmEj J :l ':':.l Z:II z:] Z:II ®Jzjxjzjkjajejm) Bitte neuen Registrier-Code anfordern |
x]0]xJkJz]z]ls]
| {nfo aus Zwischenspeicher in eMail einfigen "Strg v") |
. | 1\
S Falls am gleichen PC schon einmal die gleiche
Registrierung vorhanden war.
(¥ 0k Lot aBechen)
A

J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS
Hilfe — Registrierung - Léschen

Tracking-Analyse

-

-
4 Ipas GPS Track-Analyse | B e
testfahrt-gps_-.kml 14.564 krn Dauer: 00:16:55 @ 52 kmh Pause: 00:03:50 10.08.2012 16:12:11-16:32:56 Héhe: +57/-43 m
Start Optionen  Google Earth  Ipas Maps  Druck | Hilfe & a
O €& ¢
74 -
Info Handbuch Registrieren  L&schen
Dokumentation I} Registrierung I}
Mr GPS-Key Meter  Meter Hohe Ha+ Kmh Sek SEK  Zeit UhrZeit Lanaenar. Breitenar. Lanagenarad Breitenarad Il
1 20120810161211 | 489 16:12:11  10.80041 48.27163 10° 48' 14760" O  48° 16 17.8680" N |
2 20120810161214 2 2 499 2 3 3 00:00:03 16:12:14 1080044 48.27162 10° 48" 1.5840" O 48° 16" 17.8320" N
3 20120810161217 4 2 499 2 3 6 00:00:06 16:12:17 10.80047 48.27161 10" 48 1.6920" 0 487 16" 17.7960" N
4 20120810161220 5 1 499 1 3 9 00:00:09 16:12:20 1080048 4827161 10° 48" 1.72680" O 48° 16" 17.7960" N
5 20120810161223 7 2 499 2 3 12 00:00:12 16:12:23  10.80050 4827160 10° 48 1.8000" O 48" 16°17.7600" N
6 20120810161226 8 1 4939 1 3 15 00:00:15 16:12:26  10.80050 4827159 10° 45" 1.8000" O 48°16°17.7240" M 7
4 I
1/349 13:54:37 (GP5_K) Entfernung in Meter kurnuliert
Informationen | i | Ipas_gps | i]
N\
Léschen 70051,14825010100083; CADGE-D3EE;:MD_P4375:14.01.2011:)cha...

70051:14825010100083; CADSE-D3EE:: MD_P4375:14.01.2...
1L.Mitterhauser GrmbH

| la

«H/ Mein ]

L.Mitterhauser GmbH ¢ Deinstallations Code: 099B-10F8

(Info aus fwischenspeicher in eMail einflgen "5trg v")

_,

Deinstallations-Code (099B-1DF8) an
j@mitterhauser.com senden.

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme


mailto:j@mitterhauser.com
mailto:j@mitterhauser.com
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Ilpas GPS
Android mit Open GPS Tracker

GPS-Aufzeichnungen

= ol B 11:03

/i 101 km/h

SR A\ Tracking control

b

oy i

Cancel

Ablauf:

. Open GPS Tracker starten

. Meni - Mehr — Einstellungen

. Men - Tracking — Start

. Track-Name festlegen

. Aufzeichnung lauft

. Meni — Tracking — Stop

. Menl — Track senden
- GPX - GPS Austausch Format
- Auf SD-Karte speichern

~NOoO b~ WDNPRE

- Exportname
8. Android — Einstellungen
- Apps

- Open GPS Tracker
- Stoppen erzwingen

Tracking Overlays
Ll 2’ 4

Statistics Share track

Link zum kostenlosen Tracking-Programm:
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.soqgeti.android.gpstracker&hl=de

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme


https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de
https://play.google.com/store/apps/details?id=nl.sogeti.android.gpstracker&hl=de

Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen
IPhone

n J.Mitterhauser GmbH
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Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen

Windows CE mit Mobota starten

&Y x 15:00 X

Ay Start & Y ux 14:59 X A% Mobota

A% Mobota ;_'_’ T oa(x 15:02 X
4

ol Mobota Mobota
“ {’J Cjust moving | Cjust moving |

Google Maps 47\ IpasMobilCe

. A

= Opera Browser
'@"Em ‘.'5_' Tourenmanager Tourenmanager
AEKMap Settings ?x AppToDate Einstellungen Einstellungen

-
b <§|

A
rf changeScreen_... -
Bl \ )
TorchButton CoPilot
Tourenmanager
NoData Einstellungen
Exit
N A

Mobota
Starten =] ‘Menii

i\ IIE

Starten =] Menii

Sperren

J.Mitterhauser GmbH




Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen
Windows CE mit Mobota Einstellungen

&% Mobota & Y x 15:03 &% Mobota A% Mobota

GPS Verbindung Mobota.net Account Allgemeines

Anschlussart: [Internes GPS v| E-Mail: | | Countdown-Zeit: |{ (in Sek.)
Port: lcom4 v| Passwort: | | GPX-Ordner: m
Baudrate: 57600 v| Sportart:  |Motorsport M

Aktueller Ordner:

m ; \Speicherkarte\Trips

Mobota.net| Allgemein GPS Allgemein GPS |Mobota.net|Allgemein
Speichern B Menii Speichern F=5] Menii Speichern = Menii

Installations-Datei fir Mobota:
C:\Users\Public\lpas_ GPS\GPS\Tracker_Programme\WindowsCE\mobota_v0.75.cab

n J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme




Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen
Windows CE mit Mobota Tracking starten

&Y Mobota "_',' Y-Il i{x 15:14

&% Mobota & Y x 15:06

A% Mobota "_',’ Y x 15:07

Trainingseinstellungen Km / h: @-Km / h: Km / h: @-Km / h:
Strecke wihlen: 0’0 0’0 0'0 0'0
keine Strecke ausgewdhit J J
Modus wihlen: Strecke: Héhenmeter: Strecke: Hoéhenmeter:
(@ Aufzeichnung 0 m 0 m 2 m 0 m
O : ‘ - :
O Hohe: Hohe:
om | JJ 515m || JJ
00:00:00 00:03:17

GPS

n J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ilpas GPS
Windows CE mit Mobota Stoppen und Speichern

GPS-Aufzeichnungen

A% Mobota

GPS

Tastensperre

Km / h: ?-Km [ h:
0,0 0,0
Strecke: Hohenmeter:
2m Om

Hohe:
515m || JJ)
00:03:17

B ‘Menii

A% Mobota ;_',’ Y.|I 1{x 15:15

Training beendet

Statistik

@-Geschw.: 0,0
Gesamtstrecke: 2 m
Gesamtzeit: 00:03:17

Name fiir die Aufzeichnung:

[l13.10.12 15.07.36 Uhr

Speichern 3] Verwerfen

GPS

&% Mobota ;_',’ Y.|I i{x 15:15 X

Speicherung erfolgreich
i Méchtest Du die
.. /&% Aufzeichnung jetzt auf -

’g mobota.net hochladen? Du
kannst dies auch jederzeit
spater im Tourenmanager

tun.

=)
]

Ja Nein

210 m H" o

00:03:17

Tastensperre B Menii

Aufzeichnung hochladen NEIN

J.Mitterhauser GmbH

EDV-Systeme



Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen
Windows CE mit Mobota Trackingliste zum Import bereitstellen

%‘4 . = Speicherkarte » Trips i%} |"| Trips durch... }J|

Datei Bearbeiten Ansicht Extras 7
Organisieren w =~ 0 @
| Vorlagen “  Name - Diese Datei wurde angelegt und

| — kann auf den PC-Trackung-Import-
Pfad kopiert werden.

1M Computer
&, Boot (C)
g Recover (D)
2 DVD-RW-Laufwerk (E:)
e "Wechseldatentriger (F:)

© 131012 15.07.36 Uhr.gpx
£ 06,1012 09.30.41 Uhr.gpx
& 021012121553 Uhr.gpx
3 8 021012 08.40.28 Uhr.gpx
£ 011012 08.42.58 Uhr.gpx

m

e Wechseldatentriger (G:)

) & 13.051211.21.52 Uhr.gpx
== Wechseldatentrager (H:) ﬂ 27.06121017.04 Uhr.gpx
Yolume (K: . o o '
— o5 & 16,0612 05.56.23 Uhr.apx <

B HTC HD2 T85E5

) 18 Elemente

A
1

n J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS
Psion Workabout mit PT GPS

Port: |5 alw Start List Port: (5 alw Stop
|Longitude : ||Latitude : | |Jﬂ\ltitude : |L0ngitude : ||Latitude : | |AItitude :
Speed(kph): Direction : # Satellites : Speed(kph): Direction : # Satellites :
| | | | | [2:2:11
[->_ >
XXXK XX XX XX XX XX XX XX XX
HITHHIT . ;

o Moo oo Foo
XXXX XX XX XX XX XX XX XX XX 27 105 19 21 157 28 26 8

GPS-Aufzeichnungen

w
5 |-l ster

<- ->

File View Map Help

File View Map Help

File View Map Help

Aufzeichnung starten
mit Start-Button

Wenn noch zu wenige
Satelliten vorhanden
sind, erscheint ein
gelber Hintergrund.

Aufzeichnung wurde
gestartet, gruner
Hintergrund.

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS

GPS-Aufzeichnungen

Gleichzeitige Zeitaufnahme mit IpasMobil und GPS-Aufzeichnung

Wechsel Zeitaufnahme zu PT_GPS

WFa
Esk | EskGc | EGM | EGMG | MMK
L o 05kns | OSkneg
QGM | OGMns | OGMReg| OiGMa | AbBeh
Werbel | Mzsk | misk | PPk
kFzva | asu | mMzaM | migM | PFGM
2 2 [ os [ o+ Jos [ o6 Jo7 Joa Jos ] 1o
| And || Besch [ zab+ | Ton || D.19

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

Wechsel PT_GPS zu Zeitaufnahme

>

WFL YFa WEfz WP ki

ESK ESKiG EiGM EGMiG MK
ISk, D5kns | OSkneg

QGM | OGMns |OGMReg| OiEMa | AbBeh
Werbell | Mz3k MiSk PF3EK
kFhta as MWziaM T[] PFigM

|:|2 03 o4 Jos Jos Jor Jos Jos ] 1o
| And || Besch || Zab+ || Ton | 0.19

A

File View Map Help

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme



Ipas GPS GPS-Aufzeichnungen

PT_GPS Stop

Aufzeichnung beenden

. - PT GPSv1.32
Port: |5 alw Start List
Longitude :  Latitude : Altitude :

Speed(kph): Direction : # Satellites :

| | |
<- > [->_

S
- o

I
12 29

v

N

23 71 2
17 9

PSI':‘

File View Map Help

File View Map Help

J.Mitterhauser GmbH
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Ilpas GPS

GPS-Aufzeichnungen
IpasMobil-Zeitaufnahme und GPS-Aufzeichnung speichern

WU WFa WEfz WM ki
ESK ESKa | EGM | EGMG | NMK w EGMG | mrE ESk Eska | Eam | Ecmc | mmk
DSK | ©3kns | OSkneg = 05K | O5Kns | OSkneg
Offnen
OGN | 0GMns | OGMneg| OGMa | AbBsh E oiGMa | abBeh oiak | oGk |octneg| ocmMa | abBeh
werbell | Mzsk | Misk | PFSK Kopieren Mgk | PFSK Werbell| Mzsk | Misk | Frsk
kfzva | ASU | MNzGM | MiGM | PFGEM Speichern MiGM | PFGM kizwa | asu [ mzgm | migM | Pfam
Speicherh unter...
Program
”2 03 [ 04 Jos o fo7 fos oo | 10 Exportiere rlo7 Josos |10 |Gl oz [os Jo4 Jos Jos [ o7 Jos Jos [ 10
[ And | Besch ] zab+ || Ton || 1.07 Beenden | Ton | 1.62 [ And | Besch || 280+ || Ton |

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

Datei |Ablauf Be%rb Eing Anz Opt

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

Datei Speicherxn

Die GPS-Datei wird automatisch unter
der Ablagenummer_x.txt gespeichert.

J.Mitterhauser GmbH
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IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Route berechnen und importieren

(] 1PASWIN-ADS Option-Name: post G — —— —— E=EE)
Datei Bearbeiten Optignen Fenster Tools Hilfe
EEaN B dEE - ~FEDLC|m A0 2B RAEN4 I R (ST
- W Zeitaufnahmen: testfahrt-gps, test EI ExXT
& Zeitaufnahmel A-ﬂtschnittel M-Elgebnisl Endergebnisl Stijrungenl Deckblattl Parameter  Erganzen Ad |
< s [sealoz | [FZet |EZeit [Konto  |Z4b|B2Gr1|B2Gr 2| GPS Meter |GPS-Meter kum [Bemerkungen [BGr |zt | “ Ha
> 1 1102 7 7ESKG an 16:12:31
| 2 1108 21 214 EGM an 1E:15:40
oo O O AR 30 99 ESKG o0 16:15:39
> | 4 1106 460 140 EGMG an 1E:18:03
| 5 1102 518 58 ESKG m 1E:18:38
& | B 1108 523 5 EGM m 1E:18:41
- |7 1106 523 E EGMG m 1E:18:44
- | 8 1102 E7E 147 ESKG m 1E:2012
| 9 1108 E78 2 EGM m 16:20:14
= | 10 1106 B0 2 EGMG m 1E:20:115
5 | n 1106 B 1 EGMG m 1E:20:16
| 12 1102 7B 86 ESKG m 1E:21:07
o | 13 1108 7T 4 EGM m 1E:21:09
& | 14 1106 FrE] 2 EGMG m 1E:21:11
| 15 1052 g24 51 WFa m 2 2162141 B
@ | 1B 1102 ar2 48 ESKG m 1E:22:10
s | 17 1102 ar3 1 ESKG m 1E:22:11
| 18 1108 ave 3 EGM m 1E:2212
E | 13 1102 1014 138 ESKG 0z 16:22:35
T | a0 1108 113 117 EGM 02 1E:24:4E
$g 2 1052 1292 161 WFa 0z ] 2 5/2 1E:2E:22
® | 22 1102 1312 20 ESKG 02 1E:26:34 =
| | 23 1108 1314 2 EGM 0z 1E:26:36
| 24 1106 1319 5 EGMG 02 1E:26:38
| 25 1102 1379 BN ESKG 0z 1E:27:14
| 26 1108 1383 4 EGM 02 1E:27:1E
| 27 1108 1384 1 EGM 0z 1E:2717
| 28 1106 1386 2 EGMG 02 16:27:19
29 2T 1732 46 KiZh 0z 16:30:46
D 1053 | 1746 14 WKEz @3 4 344 16:30:55 o
7{’:\‘ Entfernung berechnen “’ GPS5-Excel @ Google Earth ﬂ Route (kml) bearbeiten g Entfernungen importieren
[30/30 [IP&SZTPO]) Ergénzen A4 <- [MESS_NR) Ablaufabschnitt-Nr
A | =l %| PLABER |

J.Mitterhauser GmbH
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IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Route berechnen und importieren
AN

A\N

F ™
#] IPASWIN-ADS  Options-Name: post ZG \\ [E=NEER
Datei EBearbeiten Optionen Fenster Tools Hilfe
EEON B AEAD - ~EEIRNC|H A0 P2AE BEEDNL I LR (SN
- _'qﬂ_lj Zeitaufnahmen: testfahrt-gps, test El |
“ Zeitaufnahme' A-Ab&chnittel M-Ergebnisl Endergebnisl Sti:irungenl eckblattl rameter  Erganzen ah I
g s [s4a]02 |FZet |EZet [Kono  |Zeb|BaGi1|BeGr 2|GREMeter |GPSMeater kum.|Bemerkungen [BaGr [Zeit | -
L4 1102 7 7 ESKG 0o 12 12 1681331 I
|2 1105 221 214 EGM 0o 397 409 16:15:40
il 3 1102 320 39 ESKG 0o 611 1020 16:16:39
3] ) 1106 460 140 EGMG 0o 1423 2449 16:18:03
| 5 1102 518 58 ESKG m 861 30mo 16:18:38
S | B 1105 523 5 EGM m 3o 18184
- |7 1106 529 6 EGMG 0} 120 3130 16:18:44
- | 8 1102 676 147 ESKG 0]l 1331 5111 16:20:12 E
| 8 1105 674 2 EGM n)] i) 5186 16:20:14
7 | 10 1106 680 2 EGMG 1) 5186 16:20:15
5 | 1106 631 1 EGMG m 5186 16:20:16
|12 1102 7B 88 ESKG m am 6087 18:21:07
o | 13 1105 bl 4 EGM m 1 6148 16:21:09
& | 14 1106 L] 2 EGMG 0]l 65 6213 16:21:11
| 15 1052 g24 51 WFa m 2 555 E7ES 21E:21:41 1
@ | 16 1102 872 48 ESKG 0] 362 130 16:22:10
e |7 1102 873 1 ESKG m 130 16:22:11
| 18 1105 876 3 EGM 1) 38 7168 16:22:12
E | 13 1102 1014 138 ESKG 02 2082 3250 16:23:35
il | 20 1105 13 117 EGM 02 1003 10259 16:24:46
*E | A 1052 1252 161 VFa 02 5 2 1248 11507 542 16:26:22
|22 1102 1312 20 ESKG 02 7 11514 16:26:34
| 22 1105 1314 2 EGM 02 11514 16:26:36
| 24 1106 1319 5 EGMG 02 11514 16:26:38
| 25 1102 1373 B0 ESKG 02 215 11729 16:27:14
| 2B 1105 1383 4 EGM 02 40 11763 1E:27:18
| F 1105 1384 1 EGM 02 11769 16:27:17
| 28 1106 1386 2 EGMG 02 37 11806 16:27:19
| 28 274 1732 4B KF2WA 02 274 14647 1E:20:46
| 30 1053 1746 14 VKfz 02 3 4 2 14549 344 16:30:55 i
2 Entfernung berechne @ Google Earth g Route (kml) bearbeiten Entfernungen importieren
369/ 369 (IPASZTPO) Ergénzen A4 <- [MESS_NR] Ablaufabschritt-Nr
A | = %/ PRABR |
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IPASWIN ADS
Routenergebnis in Excel anzeigen

GPS-Routen bearbeiten

F ™
#] IPASWIN-ADS  Options-Name: post ZG [E=NEER
Datei EBearbeiten Optionen Fenster Tools Hilfe
EEAN By dEECEE RC|Y AG COE RBREFNSI IR S0
- _'qﬂ_lj Zeitaufnahmen: testfahrt-gps, test El |
“ Zeitaufnahme' A-Ab&chnittel M-Ergebnisl Endergebnisl Sti:irungenl Deckblattl Parameter  Erganzen Ad, I
s [s4a]02 |FZet |EZet [Kono  |Zeb|BpGi1|BeGr 2|GPSMeter |GPS-Meater kum.|Bemerkungen [BaGr [Zeit | -
L4 1102 7 7 ESKG 0o 12 12 1681331 I
|2 1105 221 214 EGM 0o 397 409 16:15:40
il 3 1102 320 39 ESKG 0o 611 1020 16:16:39
3] ) 1106 460 140 EGMG 0o 1423 2449 16:18:03
| 5 1102 518 58 ESKG m 861 30mo 16:18:38
S | B 1105 523 5 EGM m 3o 18184
- |7 1106 529 6 EGMG 0} 120 3130 16:18:44
- | 8 1102 676 147 ESKG 0]l 1331 5111 16:20:12 E
| 8 1105 674 2 EGM n)] i) 5186 16:20:14
7 | 10 1106 680 2 EGMG 1) 5186 16:20:15
5 | 1106 631 1 EGMG m 5186 16:20:16
|12 1102 7B 88 ESKG m am 6087 18:21:07
o | 13 1105 bl 4 EGM m 1 6148 16:21:09
& | 14 1106 L] 2 EGMG 0]l 65 6213 16:21:11
| 15 1052 g24 51 WFa m 2 555 E7ES 21E:21:41 1
@ | 16 1102 872 48 ESKG 0] 362 130 16:22:10
e |7 1102 873 1 ESKG m 130 16:22:11
| 18 1105 876 3 EGM 1) 38 7168 16:22:12
E | 13 1102 1014 138 ESKG 02 2082 3250 16:23:35
il | 20 1105 13 117 EGM 02 1003 10259 16:24:46
*E | A 1052 1252 161 VFa 02 5 2 1248 11507 542 16:26:22
|22 1102 1312 20 ESKG 02 7 11514 16:26:34
| 22 1105 1314 2 EGM 02 11514 16:26:36
| 24 1106 1319 5 EGMG 02 11514 16:26:38
| 25 1102 1373 B0 ESKG 02 215 11729 16:27:14
| 2B 1105 1383 4 EGM 02 40 11763 1E:27:18
| F 1105 1384 1 EGM 02 11769 16:27:17
| 28 1106 1386 2 EGMG 02 37 11806 16:27:19
| 28 274 1732 4B KF2WA 02 274 14647 1E:20:46
| 30 1053 1746 14 VKfz 02 b 3 4 2 14549 344 16:30:55 i
2 Entfernung berechne @ Google Earth g Route (kml) bearbeiten Entfernungen importieren
369/ 369 (IPASZTPO) Ergénzen A4 <- [MESS_NR] Ablaufabschritt-Nr
| | %| PLNER |

J.Mitterhauser GmbH
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IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Routenergebnis in Excel anzeigen

@’ [l I'= testfahrt-gps_xls [Kompatibilitétsmodus] - Microsoft Excel = | = P
m Start Einflgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Add-Ins Acrobat & e = e 28
Umbruchvorschau ()] = Meues Fenster [ 11
" E iu 5 < : E‘J = = o % % =
13| Benutzerdef, Ansichten — | = o e = Alle anordnen ol | B =z
Mormal| Seitenlayout Anzeigen| Zoom 100 Fenster Aufgabenber.  Fenster Makros
= Ganzer Bildschirm - %  einfrieren | b Fenster einfrieren = ] 54 speichern  wechseln = =
Arbeitsmappenansichten Zoom Fenster Makras
Al - Jfx | GPS-Key v
U
A B C D E F G H | J K L M M O | &
1 GPS-Key Meter S [Meter |HEhe |Sek |Sek kum |Zeit HM  |[Kmh [Longtitude  [Latitude Longt. Grad Lat.Grad AA |[Kmh [

345720120810162948 14290 32| 517
346 20120810162951 14310 200 &7
347 20120810162954 14327 17] 518
348 20120810162957 14349 220 817
34920120810163000 14372 23] 517
350 20120810163003 14397 26)| 516
351/20120810163006 14431 33| 516
352 20120810163009 14462 31| 515
353 20120810163012 14485 23] 518
354 20120810163015 14494 9] 518
355 720120810163018 14504 9] 517
356 20120810163021 14517 13 517
357 20120810163024 14530 4] 517
358 20120810163027 14541 M 57

1067({00:17:37 | 1762
1060{00:17:40 | 1767
1063{00:17:43 | 1772
1066{00:17:46 | 1777
1069)00:17:49 | 1782
1072{00:17:52 | 1787
1075({00:17:55 | 1792
1078(00:17:58 | 1797
1081({00:15:01 | 1802
1084)00:18:04 | 1807
1087({00:18:07 | 1812
1090{00:18:10 | 1817
1093[00:18:13 | 1822
1096{00:158:16 | 1827

10,79819] 48.27230[10" 47" 53.4780" O |48° 16° 20,2860" N
10,79812] 48.27213[10° 47 53,2380" O |48° 16" 19,6740" N
10,79832| 48.27206[10° 47" 53,9640" O |48° 16" 19.4160" N
10.79860] 48.271938[10° 47" 54 9480" O |48° 16" 19.1160" N
10.79886| 48.27187(10° 47 55.8780" O |48° 16" 18.7320" N
10,79913]  48.27173[10° 47" 56,8620" O |48° 16° 18,2280" N
10,79949] 48.27155[10° 47" 58,1520" O |48° 16° 17,5860" N
10.79979]  48.27136[10° 47" 58.2500" O |48° 16" 16,6900" N
10.80002] 48.27122(10" 48°0,0840" O |48° 16" 16.3740" N
10.60014| 48.27120[10° 48" 0.5160" O |48° 16" 16,3080" N
10,60026] 48.27123[10" 48°0,9240" O |48° 16" 16.4340" N
10,80037] 48.27132[10" 48° 1,3380" O |48° 16" 16,7460" N
10.80046| 48.27143(10" 48" 1,6680" O |48° 16" 17.1300" N
10.80049] 48.27152[10" 48" 1,75680" O |48° 16" 17.4780" N

| o | |l | L | ol | G |l | D [l | Gl | ad | D | | Gl | Ll |l | | il |l [ ol |l | Ll | D [ Cad | Cad
(=]l Q=) fon ] fon) Lol o) o] Jo) Lo ] o) o] foe] [a] oo} o) o] [o) Lo} o) o] o) fon] o} o] Jo] o)

359 20120810163030 14543 1 517 1099]00:18:19 | 1832 10.680051] 48.27152(10° 48" 1.8300" O |48° 16" 17.4720" N
360 20120810163033 14544 2| 516 1102{00:18:22 | 1837 10,60053] 48.27153[10" 48" 1,9140" O |48° 16" 17.4960" N
361/20120810163036 14545 1 515 1105({00:18:25 | 1842 10,80054| 48.27153|10" 48" 1,9260" O |48° 16" 17,5200" N
362 20120810163039 14546 1 515 1108{00:15:28 | 1847 10,60054|  48.27154[10° 48 1.9260" O |48° 16" 17.5440" N
363 20120810163042 14547 1 515 1111(00:18:31 | 1852 10,60054| 48.27154[10° 48 1.9500" O |48° 16" 17,5560" N
364 20120810163045 14547 1 515 1114|00:15:34 | 1857 10,80054] 48 27155[10° 458 1,9440" O [48° 16" 17.5800" N | 29] 48]
365 20120810163048 14548 1 515 1117{00:18:37 | 1862 10,60054| 48.27156[10" 48" 1,9380" O |48° 16" 17,5980" N
366 20120810163051 14548 1 514 1120{00:15:40 | 1867 10,80053| 482715510 48" 1,9140" O |48° 16" 17,6920" N
367 20120810163054 14549 0 514 1123[00:15:43 | 1872 10,80053]  48.27155[10° 45 1,8900" O [48° 16 17,6920" N [ 30] 1]
368 20120810163057 14549 0] 514 1126|00:18:46 | 1877 10.80052| 48.27155/10° 48" 1.8720" O |48° 16" 17.5860" N
36920120810163100 14550 0] 513 1129{00:18:49 | 1882 10,60052]  48.27155[10" 48" 1,8540" O |48° 16" 17,5860" N E
370 20120810163103 14551 2l M 1132]00:18:52 | 1887 10,80050] 48.27156[10" 48" 1,7880" O |48° 16" 17,6100" N
a7 1
y % M 4 » M| IPAS__ GP,GPS-Daten . ¥ NER il | »
1 Bereit | Anzahk: 16 | [EE|O] @] 100% (=) ) {+)

b = - e

n J.Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme




IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Routenergebnis in Google Earth anzeigen

F ™
#] IPASWIN-ADS  Options-Name: post ZG [E=NEER
Datei EBearbeiten Optionen Fenster Tools Hilfe
EEAN B B -~ F BC|Y AG C2E RuFNS I IR S0
- _'qﬂ_lj Zeitaufnahmen: testfahrt-gps, test El |
“ Zeitaufnahme' A-Ab&chnittel M-Ergebnisl Endergebnisl Sti:irungenl De-:kblattl Parameter  Erganzen Ad, I
s [s44]02 |FZet |EZet [Kono  |Zeb|BaGi1|BeGr 2|GPY-Meter |GPS-Meater kum.|Bemerkungen [BaGr [Zeit | -
L4 1102 7 7 ESKG 0o 12 12 1681331 I
|2 1105 221 214 EGM 0o 397 409 16:15:40
il 3 1102 320 39 ESKG 0o 611 1020 16:16:39
3] ) 1106 460 140 EGMG 0o 1423 2449 16:18:03
| 5 1102 518 58 ESKG m 861 30mo 16:18:38
S | B 1105 523 5 EGM m 3o 18184
- |7 1106 529 6 EGMG 0} 120 3130 16:18:44
- | 8 1102 676 147 ESKG 0]l 1331 5111 16:20:12 E
| 8 1105 674 2 EGM n)] i) 5186 16:20:14
7 | 10 1106 680 2 EGMG 1) 5186 16:20:15
5 | 1106 631 1 EGMG m 5186 16:20:16
|12 1102 7B 88 ESKG m am 6087 18:21:07
o | 13 1105 bl 4 EGM m 1 6148 16:21:09
& | 14 1106 L] 2 EGMG 0]l 65 6213 16:21:11
| 15 1052 g24 51 WFa m 2 555 E7ES 21E:21:41 1
@ | 16 1102 872 48 ESKG 0] 362 130 16:22:10
e |7 1102 873 1 ESKG m 130 16:22:11
| 18 1105 876 3 EGM 1) 38 7168 16:22:12
E | 13 1102 1014 138 ESKG 02 2082 3250 16:23:35
il | 20 1105 13 117 EGM 02 1003 10259 16:24:46
EY | A 1052 1252 161 VFa 02 5 2 1248 11507 542 16:26:22
: |22 1102 1312 20 ESKG 02 7 11514 16:26:34
| 22 1105 1314 2 EGM 02 11514 16:26:36
| 24 1106 1319 5 EGMG 02 11514 16:26:38
| 25 1102 1373 B0 ESKG 02 215 11729 16:27:14
| 2B 1105 1383 4 EGM 02 40 11763 1E:27:18
| F 1105 1384 1 EGM 02 11769 16:27:17
| 28 1106 1386 2 EGMG 02 37 11806 16:27:19
| 28 274 1732 4B KF2WA 02 274 14647 1E:20:46
| 30 1053 1746 14 VKfz 02 3 4 2 14549 344 16:30:55 i
2 Entfernung berechne @ Google Earth g Route (kml) bearbeiten Entfernungen importieren
369/ 369 (IPASZTPO) Ergénzen A4 <- [MESS_NR] Ablaufabschritt-Nr
A | | %/ PRABR |

J.Mitterhauser GmbH
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IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Routenergebnis in Google Earth anzeigen
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IPASWIN ADS GPS-Routen bearbeiten
Route (kml) bearbeiten (nur zur Kontrolle)
\

\

F ™
_Q_)J IPASWIN-ADS Opt'll:-ns—f"li‘me: posﬁ%ﬁ [ = | E g
Datei Bearbeiten Optionen Fenster\ Tools  Hilfe
EEN B dAEE -2 DC|H A0 02AE BEEDNL I LR (SN
- _'qﬂ_lj Zeitaufnahmen: testfahrt-gps, t El |
“ Zeitaufnahme' A-Ab&chnittel Ab-Ergebr | Endergebnisl Sti:irungenl Deckblattl Parameter  Erganzen Ad, I
& [s4al02 |FZet |EZet [Kohe  |Zeb|BeGi1|BeGr 2|GPSMeter |GPS-Meater kum.|Bemerkungen [BaGr [Zeit | -
L4 1102 7 7 ES ] 12 12 1E13:31 I
|2 1105 2N 214 EGM ] 337 403 16:15:40
i 3 1102 320 93 ESKG oo BN 1020 161624
»l ) 1106 460 140 EGMG ] 1429 2449 161803
| 5 1102 518 58 ESKG 1]l a1 ama 16:18:348
+ | B 1108 523 5 EGM 1] ama 16184
- |7 1106 523 B EGMG 120 3130 16:18:44
- | 8 1102 Ef6 147 ESKG 1331 5111 16:20:12 E
| 8 1108 E7g 2 EGM ] 5186 16:20:14
e | 10 1106 £a0 2 EGMG 5186 16:20:15
5 | 1106 =5 1 EGMG 5186 162016
|12 1102 VBT 26 ESKG am g0s7 16:21:07
o | 13 1105 7 4 EGM 1 £143 16:21:09
& | 14 1106 73 2 EGMG 5 E213 16:21:11
| 15 1052 g24 51 WFa 555 E7ES 21E:21:41 1
% | 16 1102 a2 43 ESKG 362 ¥130 162210
e |7 1102 a73 1 ESEG 130 162211
| 18 1105 276 3 EGM 2 7168 162212
m | 13 1102 1014 133 ESKG 2082 3250 162335
i | 20 11058 113 117 EGM 1a0g 10253 16:24:48
*E | A 1052 1282 161 WFa 1248 11507 542 16:26:22
|22 1102 132 20 ESKG v 11514 16:26:34
| 22 1108 1314 2 EGM 11514 16:26:36
| 24 1106 13119 5 EGMG 11514 16:26:38
| 25 1102 13714 B0 ESKG 215 11723 16:27:14
| 2B 1108 1383 4 EGM 40 11763 162716
| F 1105 1334 1 EGM 11763 162717
| 28 1106 1336 2 EGMG a7 11806 16:27:14
| 28 274 1732 4B KF2WA 274 14647 1E:20:46
| 30 1053 1746 14 WEfz 2 14543 3/4 16:30:55 i
2 Entfernung berechne oogle Earth g Route (kml) bearbeiten Entfernungen importieren
63 / 369 (IPASZTPO) Ergérzen & <- [MESS_NF] Ablaufabschritt-Nr
A I B %| PLUNEBR |
2 = = =
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Systemanforderungen und Installation
Ipas-GPS erfordert die Installation von Google Earth

Die Grundversion von Google Earth kann man - jetzt auch als deutsche Version - kostenlos herunterladen und
installieren, die Software lauft dann auf dem lokalen Rechner, die Satellitendaten werden permanent aus dem
Internet nachgeladen.

Fur die Nutzung von Google Earth braucht man also zwei Dinge:

1. einen schnellen Rechner

2. einen (moglichst schnellen) Internetzugang.

Hier die kostenlose Version von Google Earth runterladen. Das heruntergeladene File einfach per Doppelklick
anwahlen, dann startet der automatische Installationsvorgang.

Systemvoraussetzungen PC

minimal:

Betriebssystem: Windows 2000, Windows XP

CPU: Pentium 4, 1 GHz - Systemarbeitsspeicher (RAM): 1 GB RAM
Festplatte: 2 GB frei

Netzwerkgeschwindigkeit: 128 Kb/s

Grafikkarte: 3D-fahige Videokarte mit 16 MB VRAM

Bildschirm: 1024x768, 16-Bit-High-Color-Bildschirm

empfohlen:

Betriebssystem: Windows XP

CPU: Pentium 4 2,4 GHz+ oder AMD 2400xp+

Systemarbeitsspeicher (RAM): 2 GB RAM

Festplatte: 2 GB frei

Netzwerkgeschwindigkeit: 6 Mb/s

Grafikkarte: 3D-fahige Videokarte mit 32 MB VRAM
A Bildschirm: 1280 x 1024, 32-Bit-True-Color-Bildschirm

: -

J.Mitterhauser GmbH
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http://www.google.de/intl/de/earth/download/ge/

. 4

Systemanforderungen und Installation ag
Installation Ipas-GPS .
* Ipas-GPS

» Installieren (setup ipas_gps.exe ausfihren) m

Bis 30 Nutzungstage konnen Sie Ipas_GPS kostenlos uneingeschrankt nutzen.
Danach werden die Analysen auf 2000 Trackpunkte begrenzt.

Die Private Nutzung der Vollversion kostet je Lizenz 99,00 EUR inkl. 19% Ust.
Die Firmen-Nutzung der Vollversion kostet je Lizenz 449,00 EUR inkl. 19% Ust.

Registrierung Vollversion: Einga Reisration Code —
Registration Code

Wenn Sie eine Voll-Version erwerben, S RO S e e eSS

bekommen Sie Uber eMail @mitterhauser.com P E N o i S EE B B b

den Registrier-Code zugesandt. PaaRVL1aGlOLr i A2 e

kjzjJax]xiM]imzkSiUlokokokokMa
okokoko

- Registrier-

Uber Me_nu. o Kode
Hilfe — Registrieren

konnen Sie Uber Zwischenablage den

Code einfigen und das Programm

. v OK |XAhhlechen‘
freischalten. _
A

- -
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http://www.mitterhauser.com/german/service/download/setup_ipas_gps.exe
mailto:j@mitterhauser.com
mailto:j@mitterhauser.com
mailto:j@mitterhauser.com

Ilpas GPS Tracking-Analyse
Kontakt

Johann Mitterhauser GmbH
EDV-Systeme

Erlenstrasse 19

86399 Bobingen

Tel.: 0049 8234 959950

Fax: 0049 8234 959955

Email: j@mitterhauser.com
WEB: www.mitterhauser.com

A

J.Mitterhauser GmbH
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mailto:J.Mitterhauser@t-online.de
http://www.mitterhauser.com/

