fwj‘ Ipas™obil

o % 10:57 €9

Demo
1 zyklische
Zeitauinahme

115

1=20

125

1350

135

140

EMO0L v |1 ~ B3] ?

Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&, Besch|| M [ Pos [ [[4 [§[ &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




i Ipas™obil 3 o2 10:57 9

GFfnen
Kopieren

Speichern

Speichern unter... - . |! E ?

Programm Mark. || |[4u ; |

Exportieren 4 splic || 4 |4 * S

Beenden Pos (1w (19| ) &
Diatei| Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 10:58 €9
a5

r Datei neu
Pfad: YIpastokil,
MHame:

[EmoTOR] [ i
Abbruch OK

140

EMOOL = |1 ~ B3] ?

Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&, Besch|| M [ Pos [ [[4 [§[ &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 10:58 €9

Zeitaufnahmen |
Beschrebung  [EM ]
ZA-Bez

Sachbearbeiter -

Teile-MNurnrmet
&rb-Folge

Pararmeter -
Menge/Jashr [ ]

Ok
T
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




Zeitaufmahimen

BeschraibLng
£h-Ber
Sachbearbeiter

Teile-MNurnrmet

e
an

% 10:59 €3
(20K 5]

E-Motor warten

01-2 kg

&rb-Folge
Pararneter -
Menge/lahr [ ]
Abbruch Ik
B Y TENC &
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ o
#{37| 1pasMobil & 1< 10:59 €9

Zeitaufnahmen |

Beschreibung  |E-Motor warten

£h-Ber a1-2
Sachbearbeiter E
b
Teile-Murnmer  [F2-=r il
Eecker
&rb-Folge Goetz
Pararmeter H. Ziemarin
HESSE

Mengeflahr Huber

kats
EM.Frumm II

Zark || WSchafer -
= Schneider 3
, Lisch [IL tach i
4| 0,00(Besch]l |Stechklaus |7

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




Zeitaufmahimen

o % 10:59 €3

(26K ]

Beschreibung  |E-Motor warten
Z4-Ber 01-2
Sachbeatbeiter  [Stech -
Teile-Murnrner  |E-4729
&rb-Folge 12-02
Pararneter -
Menge/lahr [ ]
Abbruch Ik
B Y TENC &
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ 4
& 0,00]Besch| EM [beos [ ][4 [ E][ &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




3| 1pasMobil o % 10:59 €3

Zeitaufnahmen |
Beschreibung  |E-Motor warten
£h-Ber n1-z
Sachbearbeiter |Stech -
Teile-Murnmmer  [E-4729
&rb-Folge 12-02
Pararneter | E
Menge; Jahr 433 -
436 1
abbruch  [richtzvk K I
Schroff _E=T?
2kl e
Zark kI A | [ |
Lésch [|Ldzykl1 HEIE IES
& vkl L
0,00 ||Besch ykIEN mEaE

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




Zeitaufmahimen

o % 10:59 €3

(26K ]

Beschreibung  |E-Motor warten
Z4-Ber 01-2
Sachbeatbeiter  [Stech -
Teile-Murnrner  |E-4729
&rb-Folge 12-02
Pararneter | v
Menge/lahr [ ]
Abbruch Ik
B Y TENC &
Zark || Varg I:fl;urk. P | e || ]
Léssch [|LaPos|| Spiit || 4 [l || 4[|
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 10:59 €3

Ablaufabzchnitte

festlegen. ——Niz0

: B [T

140

EMO0L v |1 B[zl ?

Zark || Warg || Mark., || e ; || m

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ o
#{37| 1pasMobil & 1< 10:59 €9

g5

20

95

Yorgange

ErO02

vorgang |Beschreibung

Auftrag empfanoen

E-Motorteile aufnehmen

mj »

ErO02

Lager montieren

ErO04

E-MMotor montieren

EMO0S

Motor pridfen

EMO0E

E-Motor auf Band heben

KEDO1

A-Keder ndhen Kederautom

MAEDL

aufirag ermpfangen

MAEDZ

Sitzteil dafhehmen

rIACD Citmtmil i ke e me i =
Abbruch oK,
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




3| 1pasMobil o % 10:59 €3

EMOO1 = |1 -
Zark || Warg || Mark., }ﬁ
Lisch [[LaPos (| Split [ 4
£, 0,00(Besch( EM || Pos | s

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

+*1=||E
<% | ¥ i
e | ][ [0




3| 1pasMobil o % 11:00 €3
85
&b Zart  |Beschreibung

Auftrag ermpfangen  [110
115

1z0

125

120

135

140

EMOOL = |1 ~ B3] ?

Zark || Warg || Mark., }ﬁ;* L]

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:00 €3

Yorgange

EMOOL

vorgang |Beschreibung

I i o

EMODZ2  [E- Ml:uh:urteﬂe auﬁﬁehmen
EMOO3  |[Lager montieren
EMO04  [E-Motor montieren
EMOOS  |[Motor priifen
EMODE  |E-Motor auf Band heben
KECO1  [A-Keder ndhen Kederautom
MAEDL  |aufirag empfangen
MAED2 | Sitzteibduiehmen -
rIACD Citmtmil i ke e me i =

abbruch (4
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




3| 1pasMobil o % 11:00 €3
85

&b Zart  |Beschreibung
Auftrag erpfangen [110
2 TB 115
1z0
125
120
135
140
EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zark || Warg || Mark., }ﬁ;* L]
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:00 €3

Aufirag empfangen
E-Motortzile aufmehimen LIS
120
125
130
135
140
EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zark || Warg || Mark., }ﬁ;* L]
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:00 €3

Yorgange

EMOOL

vorgang |Beschreibung

I i o

EMODZ2  [E- Ml:uh:urteﬂe auﬁﬁehmen
EMOO3  |[Lager montieren
EMO04  [E-Motor montieren
EMOOS  |[Motor priifen
EMODE  |E-Motor auf Band heben
KECO1  [A-Keder ndhen Kederautom
MAEDL  |aufirag empfangen
MAED2 |Sitzteikiufmehmen -
rIACD Citmtmil i ke e me i =

abbruch (4
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:00 €3

135

140

EMOOL = |1 ~ B3] ?

Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:00 €3

Aufirag empfangen
2| TR E-Motorteile aufnehmen [

Lager mmontieren 120
= 1125

~]1=0
135
140

EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:00 €3

g5

20

95

Yorgange

ErO02

vorgang |Beschreibung

Auftrag empfanoen

E-Motorteile aufnehmen

mj »

ErO02

Lager montieren

ErO04

E-MMotor montieren

EMO0S

Motor pridfen

EMO0E

E-Motor auf Band heben

KEDO1

A-Keder ndhen Kederautom

MAEDL

Aufirag empfangen

MAEDZ

Sitzteilljfhehmen

rIACD Citmtmil i ke e me i =
Abbruch oK,
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:00 €3

Aufirag empfangen
TB E-Motorteile aufnehmen 115
Lager mmontieren 120

= 1125
[
kL)

~]1=0
135
140

EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:00 €3

Aufirag empfangen
2| TR E-Motorteile aufnehmen [
3|TEB  |Lager rortieren ig
aill E-Motor montieren N
135
140
EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:00 €3

Yorgange

EMOOL

vorgang |Beschreibung

I i o

EMODZ2  [E- Ml:uh:urteﬂe auﬁﬁehmen
EMOO3  |[Lager montieren
EMO04  [E-Motor montieren
EMOOS  |[Motor priifen
EMODE  |E-Motor auf Band heben
KECO1  [A-Keder ndhen Kederautom
MAEDL  |aufirag empfanoen
MAED2 |Sitzteilufehmen -
rIACD Citmtmil i ke e me i =

abbruch (4
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:00 €3

Aufirag empfangen
2| TB E-Motorteile aufehimen LIS
3|TEB  |Lager rortieren 120
4 ,

125

- I
] i
140

EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:00 €3

Aufirag empfangen
E-Motortzile aufmehimen LIS

Lager rnortieren 120

E-Motor montieren 123

Motor priifen T

140

EMOOL - [T ~ B3] ?

Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:00 €3

Yorgange

EMOOL

vorgang |Beschreibung

I i o

EMODZ2  [E- Ml:uh:urteﬂe auﬁﬁehmen
EMOO3  |[Lager montieren
EMO04  [E-Motor montieren
EMOOS  |[Motor priifen
EMODE  |E-Motor auf Band heben
KECO1  [A-Keder ndhen Kederautom
MAEDL  |aufirag empfangen
MAED2 | Sitzteilguiehmen -
rIACD Citmtmil i ke e me i =

abbruch (4
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:01 €3

g5
20

a5

100

105

Aufirag empfangen 110

2| TB E-Motorteile aufehimen LIS
3|TEB  |Lager rortieren 120
4(TB E-Motor montieren 123
5 Motor priifen =

] fEL

EMO01 13l - e ?
Zark || Warg || Mark., || e ; || m
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:01 €3

g5

an

o5

100

105

Aufirag empfangen 110

2| TB E-Motorteile aufehimen LIS
3|TEB  |Lager rortieren 120
4 E-Motor montieren 123
Aotor priifen T

E-Motor auf Band heben an

EMOOL |1 -

L)

H

Zark || Warg || Mark., || e

»

Lisch [[LaPos (| Split [ 4

%

£,

0,00

«[*[%

Besch|| BM || Pos (| s

?
|
*
¥+

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




{1}1 Ipas™uohil

o 42 11:01 €3
85

Beschreibung

Aufirag empfangen

TB E-Motorteile aufnehmen 115

Starte Messung
Ablaufrichkung
Positionierung
Letzter Messpunkk
Pos Ende und eins
Cbergrenze
Unkergrenze
Reihenfaolge

Lager mmontieren 120

ieren

and heben

B =] ?
[ [ ][ ][ 1

Ablaufgrenzen
festlegen

Diatei Ablﬂgf Eearb Eing &nz Opt E|A




o % 11:01 €3

a5

an

o5

100

105

Aufirag empfangen 110

2| TR E-Motorteile aufnehmen [
3|TEB  |Lager rortieren 120

4 E-Motor montieren 123
Aotor priifen T

E-Motor auf Band heben an

EMOO1 |1 ~ B3] ?

Zark || Warg || Mark., || e ;* L]

Liisch L&Pas Splic || o f e (| 4 |

&) 0,00]Besch[[ M8 | Pos [ [ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:01 €3

a5
an
a5
100
105
110
E-Motorteile aufhehmen| IHE

Lager rnortieren 120

E-Motor montieren 123

Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

EMOO1 |1 ~ B3] ?

Zark || Warg || Mark., || e ;* L]

Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4€11:01 €3

Starte Messung

1350

Ablaufrichbung T
Positionierung and heben 140

Letzter Messpunkk
d 1B T
Pos Ende und eins . E =
Cbergrenze e [ |
Unkergrenze hal B3 t +
41 0,| Reihenfolge cdhdE k-
Diatei .ﬁ.l:uﬁaul: Eearb Eing &nz Opt E|A




o % 11:01 €3

a5
an
a5
100
105
110
E-Motorteile aufhehmen| IHE

Lager rnortieren 120

E-Motor montieren 123

Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

EMOO1 |1 ~ B3] ?

Zark ll'u'-:nrg Mark. | j4m ; || m
Lisschitharos|| Spiit || 4 [l |4 ||

&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




{1}1 Ipas™obil

o % 11:01 €3
a5

20

Yorgangs-Dialag

Einflufigrifien

95
100
105

110

115

1=20

125

1350

135

EBezugsmenge k 140

Mitarbeiter

EMO01 ?

=iy Leistungsgrad — # =

il Zh-Beschreibung ilhd

Lisch [[Ld Skizzen ™

&) 0,00 Besch] ¢ Signatur ¥
Datei Ablauf Bearb E‘l.g\ fnz Opk E|A




o % 11:02 €3
ablaufabschnitte: 2 |
Beschr ‘I —
A-Gruppe
Zart TEB -

Waorgang |EMODE . vl
B-Me
M1 [
abbruch Ok, I
;EMODI T ~E =] T
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o % 11:02 €3

Lager montieren
E-Motor montieren
Motor priifen

E-Motor auf Band heben an

EMOOL = |1 ~ B3
Zark || Warg || Mark., || e
Lisch [[LaPos (| Split [ 4
£, 0,00(Besch( EM || Pos | s

«[*[%
»

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




{1}1 Ipas™obil

o % 11:02 €3

g5

20

95
100
105

110

115

1=20

Einflufigrifien igg

Yorgangs-Dialag T

EBezugsmenge k 140

e Mitarbeiter 2

=iy Leistungsgrad — # =

il Zh-Beschreibung ilhd

, Lasch L] cpjmmen +
&) 0,00 Besch|l 8  signatur ¥
Datei Ablauf Bearb Eim|.ﬁ.n2 pk E|A




Gewicht
Anzahl Teile

Abbruch

3| TR

Lager montieren

115

1=20

4|TB

E-Motor montiren

125

=5|TU

Motor priifen i

1350

6| TEB

135

E-Motor auf Band heben

140

EMOOL = |1

-

L)

H

Zatk

Varg

Mark.

e

»

Li=ch

LaPas

Split

-

%

i 0,00

Besch

BM

FPos

»

«[*[%

¥

?
»|
+
¥

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




v |Z k| |
1 Gewiﬁlht R
Anzahl Teil=
Mk
Abbruch (0]
1T
115

3|TEB  |Lager rortieren 120
4 TB E-Motor montieren 123
=5(TU Motor priifen T3t

6|TE E-Motor auf Band heben an

EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:03 €3

g5

20

Lager montieren

95

100

105

110

115

1=20

E-Motor montieren

125

Motor priifen

1350
135

E-Motor auf Band heben an

EMOOL = |1 ~ B3] ?
Zatk | Warg || Mark, || g (| || mp
Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
&) o,00]Besch| Em | Pos o[ [ E] &

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:03 €3

g5

20

werden.

95
100

Aufnahme kann nach der
Yorbereitung gestartet

]
" 125
130
Ablaufrichbung T
Positionierung and heben [iag

Letzter Messpunkk z
d 1B T
Pos Ende und eins . E =
Cbergrenze e [ |
_ Unkergrenze hal B3 t +
41 0,| Reihenfolge AR AE IR
Diatei .ﬁ.ﬁuf Eearb Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:03 €3

a5
an
o5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Mathr priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,10( Zart (| Worg || Mark, (|4
0,10/ Lésch |LéPos || Splt (| 4

£, 0,00(Besch( EM || Pos | s

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




& 42 11:03 €3

a5
an
a5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
Y
+
¥

EMO01 =1 -
0,06( Zart (| Worg | Mark, (||4a
0,17 Lisch [|LaPos (| Split (| F 3

A, D,d@ Besch|| EM |[ Pos (/s ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




& 42 11:03 €3

a5
an
a5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
Y
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,03 Zart (| Worg || Mark, (||4a
0,22 Lisch (|LaPos| ol || 4e F 3

A, D,d@ Besch|| EM |[ Pos (/s ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:03 €3

g5
20
95
100
10

11

115
1=20
125

Lager montieren
E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

BRI =]
Y
N
¥+

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

EMOOL = |1 -
0,08 Zart (| Vorg | Mark, (| |4a
0,26 | Ldsch |LaPos || Splt || 4

£, 0,00(Besch( EM || Pos | s

«[*[%




o 4% 11:03 €3

E-Motor montieren

125

Motor priifen

1350

135

E-Motor auf Band heben an

EMOOL w |1 - |£ 7

Yorg (| Mark, [f e |- s || mp

u,3ﬂmsch LiPos| Spiit [« |4 [ 4 [F
4| 0,063 Besch| BM || Pos [ape (9 (| J[ &

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




o 4% 11:03 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
1125

“R130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,04| Zart (| Worg || Mark, (| |4a
0,35 | Lisch ||LaPos| Split || 4e

4, 0,06 Besch(| BM || Pos |fw

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

g5

a0
95
100

Mach Ermreichung der
Untergrenze wird 0
= automatizch zur 5
2|18 Obergrenze des nachsten o
Zykluzese positiomert. 3
_Ti70
.| [E3
E-Motor auf Band heben an
EMOO1 |1 ~ B3] ?
0,03 Zart (| Yorg [[Mark, }ﬁ;* L]
[I,3§ Lisch [LaPos|| Splic | e ] 4 * +
& o,0beesch| EM | Pos o[ [E] &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,04| Zart (| Worg || Mark, (| |4a
0,44 | Lisch || LaPos| Split || 4e

4, 0,06 Besch(| BM || Pos |fw

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




3| 1pasMobil o 4% 11:04 €3
1z 3 85
E 110 a0
a5
100
105
11
11
120
125

Lager montieren
E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

EMOOL = |1 ~ B3

1[ 1[ 1|
Durch dieze Combo-Box >

konnen Storungen im L *
Arbeitzablauf gesondert
erfasst werden. r *

Datef. — B

|E|E =
e ]| i &[0




& 42 11:04 €3

a5

110 an

4 o5

100

105

110

E-Motortzile aufiehmen| B

Eﬁ Lager montieren 120
wsyz [ E-Motor mhontieren 123
WS Motor priifen T35
:g:g =] |E-Motar auf Band heben fi4g
EMO01 |1 - |£ 7

0,181 Zart || vorg |[Mark. }ﬁ;* L]
0,58 ||Lasch [[LoPos (| Spit |4 (|4 |4 (| 4
A, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:04 €3

Arlaufzeit von

Schliefen
e L -[EE]?
0,06 Zart (| Yorg |[Mark. | ||| (| =
0,64 ||Losch [[LoPos (| Spit |4 (|4 |4 || 4
A, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:04 €3

g5

20

95

100

105

110

115

Lager montieren 120

E-Motor montieren 123

Motor priifen T35

E—Mn:nb:ul;; auf Band heben [7an

oot -1 ° ~[E[H]E[?

0,13 Zart (| Worg |[Mark. | ||| (| =
0,71 ||Lasch [[LoPos (| Spit |4 (|4 || 4 || 4
A, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




& 42 11:04 €3

E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

B[

125

EMOO1 = |1 - ?
0,02 Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
0,74 | Losch |LdPos || Split |f 4= F JES

A, D,Ii% Besch|| EM |[ Pos (/s ¥+

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
1125

“R130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
0,78 | Ldsch |LoPos || Splt (| 4 F 3

A, D,Ii% Besch|| EM |[ Pos (/s ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager mantieren 120
; 125

- =T
135
140

E-Motor auf Band heben

BRI =]
Y
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
0,82 | Ldsch |LoPos || Splt (| 4 F 3

A, D,Ii% Besch|| EM |[ Pos (/s ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
Y
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
0,86 | Ldsch |LoPos || Splt (| 4 F 3

A, D,Ii% Besch|| EM |[ Pos (/s ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




& 42 11:04 €3

E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

B[

125

EMOO1 = |1 - ?
0,02 Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
0,90 (| Losch (|LdPos || Split |f 4= F JES

A, D,Ii% Besch|| EM |[ Pos (/s ¥+

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




& 42 11:04 €3

g5

20

[t Beschreibung 100
105

95

_ Aufirag empfangen 110

WSk 1 E-Motortzile aufmehimen LIS
Eﬁ Lager montieren 120
wsyz [ E-Motor mhontieren 123
WS Motor priifen T35
:g:g =] |E-Motar auf Band heben fi4g
EMO01 |1 - |£ 7

0,05 “zart | varg [[Mark. [l ; ||
0,93 ||Lasch [[LoPos (| Spit |4 (|4 |4 || 4
A, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:04 €3

aal 7wl Daner | Zeitart | Beschreibnnn

Schliefien
!EMODlvll ME =k
0,06 Zart (| Yorg |[Mark. | ||| (| =
1,00 | Lésch [|LaPas | Split | 4 (| 4= * +
£, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:04 €3

E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

B[

125

EMO01 =1 - ?
0,05( Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
1,06 Lisch [|LoPos | Split || 4 F JES

4, o3 |[Besch|| BM [ Pos [ ¥ *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
125

130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,07 Zart (| Worg || Mark, (| |4a
1,14 Lisch |LaPos | Spiit || 4

4, o3 |[Besch|| BM [ Pos [

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
125

130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,10 Zart (| Worg | Mark, (||4a
1,13 Losch || LaPos 5F,‘E 4

4, 0,00 Besch| EM [ Pof [

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
125

130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,11 Zart (| Worg | Mark, (||4a
1,29 Lisch |LoPos || Split || 4 F 3

&Eﬁh Besch|| BM || Pos (| s *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:04 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
125

130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,19( Zart (| Worg | Mark, (| |4a
1,37 Lﬁ:gch LiPos|[ Split || +u

£, 0,00(Ee2ch| EM [ Pos [[up

%
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




WSk 1
WSk
WS 1
WS
WSS
'St
WSS

o 4% 11:05 €3

g5

20

Et Beschreibung 100
105

Aufirag empfangen

95

110

E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager montieren
E-Motor montie
Motor priifen

1=20
125
1350
135

-

E-Motor auf Band heben an

EMOOL |1 -

H

0,2 I Zark Varg ([ Mark, | 4a

1.40

%

i 0,00

“*
Lisch [|LaPos (| Split | e || 4
Beschl| EM || Pos |[we (-4

?
|
3
+

¥

Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt

E|A




& 42 11:05 €3

kl=ine Sthrunc

_R Schliefien

!EMODlvll ME =k
0,06 Zart (| Yorg |[Mark. | ||| (| =
1,47 |[Ldsch [[LaPas | Split | 4 (| 4 * +

£, 0,00 Besch|| BM || Pos [ap (9 (| J[ &

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




o 4% 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
125

130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOOL = |1 -
0,04| Zart (| Worg || Mark, (| |4a
1,32 | Lisch |LaPos || Spiit || 4 F 3

&Eﬁh Eeschi| BM || Pos [ = ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
- 125

_ =0
135
140

E-Motor auf Band heben

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
1,f37 || Lisch |LoPos || Split || 4 F 3

&Eﬁh Besch|| BM || Pos (| s *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o £ 11:05 @

Lager montieren
E-Motor montieren N
Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

EMOOL |1 - |i |7

0,02 Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
+

¥

125

1,fal| Lisch |LaPos || Split || 4 F 3

&Eﬁh Besch( BM || Pos |[e ¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




ot £ 11:05 @

I ; 125
E-Motor montieren N

Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

E=

EMOOL = |1 - ?
0,03 Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
1,fa5 | Lisch |LaPos || Split || 4 F I3

&Eﬁh Beschf| BM || Pos [ ¥+

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o £ 11:05 @

Aufirag empfangen

=2|TB E-Motorteile aufnehmen

115

Lager montieren

1=20

125

~]1=0

Motor priifen

135

E-Motor auf Band heben

140

EMOOL = |1 -

B[

0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a L3

%

1,f9 Lisch |LoPos | Split || 4e

«[*[%

&Eﬁh Besch( BM || Pos |[e ¥

?
»|
+
¥

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 4 11:05 @

Aufirag empfangen
<2|TR E-Motorteile aufnehmen [

Lager mmontieren 120
. 125

= N130
[l 155
E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,02 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
1,79 Lisch |LPos || Split || 4 F 3

&Eﬁh Besch|| BM || Pos (| s *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
110
115
Lager rnortieren 120
E-Motor montieren 123
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,032 Zart (| Worg | Mark, (| |4a
1,f3 | Lisch |LoPos | Split || 4 F 3

"3'-3_3,@5 Besch|| BM || Pos (| s *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




& 42 11:05 €3

I . 125
E-Motor montieren N

Motor priifen T
E-Motor auf Band heben an

B[

EMOOL = |1 - ?
0,03 Zart (| Yorg [[Mark, | e ||
1,[7 | Lisch |LoPos | Spiit || 4e F JES

"3'-2_&.@2 Besch( BM || Pos |[e ¥+

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motorteile aufnehmen LIS

Lager rnortieren 120
1125

“R130
Motor priifen T

E-Motor auf Band heben an

BRI =]
| »
+
¥

EMOO1 = |1 -
0,06( Zart (| Vorg | Mark, (||4a
1,A3 | Lisch |LaPos || Split || 4 F 3

"3'-3_4,@3 Besch|| BM || Pos (| s *

Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

«[*[%




o 4% 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motortzile aufnehmen [115
3|TEB  |Lager rortieren 120
4(TB E-Motor montieren 1o

130
Motor priifen =

] fEL

EMO0L « |1 - e ?

0,10( Zart (| Yarg [[Mark, }ﬁ;* L]
2,14 Lésch (|LaPos|| Splic (| e |4 | 4 [ ¥
5[ 0,80]Besch|| M || Pos [ [ [F][®
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




& 42 11:05 €3

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
<2|TB E-Motortzile aufnehmen [115
3|TEB  |Lager rortieren 120
4(TB E-Motor montieren 1o

130
Motor priifen ==

] fEL

EMOO1 = |1 - 1 ?

0,03 Zart (| Yorg [[Mark, | e ;* L]
2,018 | Lisch (|LaPos| Spit || 4a | 4 F JES
&Eﬁh Beschl| EM || Pos |[we (-4 * +
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A




{1}1 Ipas™obil

o 4% 11:05 €3
a5

20

EMO01

95

100

105

Zeitarten
Yorgangs-Beschreibung
Skérungen
AnfFangszeiten

0,06 Zark

2,11 || Ldsch

4[ 0,00 Besch

Melwerte [
Seikerwahl J
Ergebnisse »
Bilder

HilFe

Datei Ablauf Bearb Einglﬂfﬁ Qpk




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4€11:05 €3

g5
20

a5
Beschreibung =
105
1|TR Al Yorgdnge
=2|TB BN ooiarken
3|TB Lag Yorgangs-Beschraibung
4| TR E-[

vor Ort errechnet  |[fangszeiten
und angezeigt
werden.

Ergebnisze Irgi:innE:nTr""-";"E"-I

Fwerte »

-

eiterahl
Ablaufabschnitt
2.1 zeitaufnabme

& 0,00]B=sch][ ] rire
Datei Ablauf Beark Eing [&nz| Opk E|A




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4€11:05 €3

0,36000
101,75
0,3654

= 0,4019

EMC01
0,20 Zart [[|Aufnahmezeit

2,25| Ldsch N Gchlielen
&) 0,00]Besch]| Etts] Pos [m[[@ ¥ i
Datei Ablauf Bearb Eing Anz Opt E|A




& 42 11:06 €3
85

Aufirag empfangen
<2|TR E-Motorteile aufnehmen [

3|TEB  |Lager rortieren 120
4(TB E-Motor montieren 123
=5(TU Motor priifen 55

E-Motor auf Band heben

EMOO1 |1 ~ B3] ?

0,61 Zart (| Worg | Mark, || || (| e
2,66 | Ldsch |LoPos || Splt (| 4 (| 4 i
Bh
Datei Ablauf Beark Eing &nz Opt E|A

£, 0,00(Besch( EM || Pos | s




) » s i
£ ~ =
#{37| 1pasMobil & 4 11:06 €9

a5
an
a5
100
105
Aufirag empfangen 110
E-Motorteile aufnehmen LIS

onitieren 120

Offrien | montieren 123
kKopieren Zeitaufnahme 105
Speichern beenden und
, speichern. 140
Speichern unter.. !
e ?
Programm Park, (| ||t e |{ ]
i , :
Exportieren Splic || 4 [f 4 * *
Beenden Pos (1w (19| ) &
Diei Ablauf Bearb Eing Anz Opt E|A




3| 1pasMobil o 4% 11:06 €3

[ v 2] 9] 2] &l 4
I T A A B

FEREREEE=F




