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#4 IpasMobil 1-u Q@@

M Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
Strg+n
Offnen Stra+y
Kopieren

Speichern
Speichern unter...

Programm-Modul
: Multimomentaufnahme
Exportieren k aufrufen.
Dies 1zt nur notwendig,
Beenden strg+e wenn ein anderes
Programm-Modul aktiv
wWar.
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i Programm- amm-Auswahl

;-l---l

S

1|2 nichtzykl.Zeitaufnahme

3 Verteilzeit-Aufnahme

5 MTM/WEF-Analyse

6 PPS-Datenerfassung
7 BDE-Datenerfassung
8 Qualitdtsmanagement
9 Prozess-Analysen




#4 IpasMobil 1-u E]@@

Datei Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

1 zyklische Zeitaufnahme
2 nichtzykl.Zeitaufnahme
3 Verteilzeit-Aufnahme

4 Multimoment-Aufnahm

== M-

‘snerfassung
7 BDE-Datenerfassung
8 Qualitatsmanagement
O Prozess-Analysen
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#4 IpasMobil 1-u

B=1ES

Datei Ablauf Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Fenstergrobe

.Bildschirm-Varianten
.bbb hhhh obj fon Par
0240 0325 000 000 PPC
0240 0245 000 000 _PPEC
0320 0245 000 000 _PEC

0640 0452 000 000 HPC
0800 0452 000 000 HEC
0800 0572 000 000 HPC
1024 0740 000 000 HPC
1140 083e 000 000 HEC
1260 0735 000 000 _HPC
1280 0530 000 000 HPC

;pn;Def;Beschreibung
normal
Mobile
quer ;PPC gtrl ; Querformat

VGA

SVGA
XVGA
XVGA
XVGA
XVGA

ganzer Bildschirm mit Status%eiste




- [a]X]

Datel Bearbeiten  Eingabe  Anzeigen  Optionen

Karte

g Regeln

Planvor

Demo =y

5 MTM / WF Analysen Kopie

Einf

Lésch

Satz-Einf
1_MTM_Grundbew_Basiswerte ;I Hinlangen ;I Satz-Ldsch
Hinlang Greifen Bringen Kraft Fiigen Loslass Engabe
Driicke Trenne Drehen Kurbel KGrper Blick r 2
Aufnehm | Plaziere Generell Kérper Lesen Schreib | e |4 |w |
1/2|3|4|5|6|7|8|9]|10]|11]12]13]|14| 15 |»|+|#|=*




@] IpasMobil 5 M=

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Analyzen-
Yerfahren
auswahlen.

1_MTM_Grundbew_Basiswerte | |/Hinlangen M

1_MTM_Grundbew_Basiswerte Loslass '

1_MTM_Grundbewegungen " o
O er e

3_UA5_rdréi f asiswerte ur e Grper u:. EE
7_BSD._Biiro_Sachbearbeiter Korper Schreib | ie | 4 |4 31|
§BSD.Buro Sachbearbeter e | ) N 1 A S+ # =
9. BoD Bliro_Sachbearb UAS MEF 779 [ 10 11 12] 13] 14] 15 [*[+ | #] 3]




@] IpasMobil 5 M=

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw

vl | prowes | ||| |eedrs
2 I P R

[0 [520 [531 1 S (60 7 (96 S 00 [ 2 31 A S « |+ [ # | %
123 /4/5/6|7|/8/9/10/ 111213/ 14| 15 |» /% /&




@] IpasMobil 5 M=

=8 Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
A

Offnen
Speichern

Speichern unter...

Programm
Exportieren

Beenden




# IpasMobil 5 M=

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

3 |

Datei neu
Pfad: C:\ipasw32\minidat,
Name:

AMMZL1|

+| Satz-Losch

3_UAS_Grundvorgang Abbrudh “
ruc
Auf+Plaz drperbw Elngabe

Plaziere

T [ | | e
T e

— CaRSEIE]
150213150 72 190 50 0 521 31 41 1550 # [+ 4%
1234/ 5|6|7/ 8|09 100111201314 15[% + $ 3




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Analyze

Code|Bemerkung hl B beschreiben. Min Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
A-Beschreibung | ;EQEIH
Abteilung En:jm
Bereich | ” € _
Teile-Nummer | [fp'e
Arbeitsfolge | Einf

Lésch

Beschreibung Arbeitsgang Satz-Einf
3_UAS_Grulgaarbeiter i j Sal.z—Lﬁsch
Auf+Plaz Gruppe | Eingabe
visuell  |Erstellungsdatum 101.12.2006 : Beschr -
Anderungsdatum | |
e B

Abbruch OK

e ——————— e ————————— | | |
2|1 3|4 5|67 9 | 10| 11|12 (13|14 15 |+ ¥ ¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
: Regeln
A-Beschreibung ' lager montieren N L
Abteilung anvor
: Feld
Bereich | <o
Teile-Nummer | [fp'E
Arbeitsfolge | Einf
Lésch
Beschreibung Arbeitsgang e
3_UAS_Grulgaarbeiter j Sal.z—Lﬁsch
Auf+Plaz Gruppe | Eénga:e
Visuell  ||Erstellungsdatum 101.12.2006 el -
Anderungsdatum | ]| 4
CRETE
Abbruch OK
s ——— e —————————— | * +
2|1 3|4 5|67 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
: Regeln
A-Beschreibung | Lager montieren o L
Abteilung viekh anvor
: Feld
Bereich | <o
Teile-Nummer | [fp'E
Arbeitsfolge | Einf
Lésch
Beschreibung Arbeitsgang e
3_UAS_Grulgaarbeiter j Sal.z—Lﬁsch
Auf+Plaz Gruppe | Eénga:e
Visuell  ||Erstellungsdatum 101.12.2006 el -
Anderungsdatum | ]| 4
«  »|
Abbruch OK
s ——— e —————————— | * +
2|1 3|4 5|67 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
: Regeln
A-Beschreibung | Lager montieren o L
Abteilung Vlech En:jm
Bereich | MeEhanische Montage ” © :
Teile-Nummer | L
Arbeitsfolge | Einf
Lésch
Beschreibung Arbeitsgang Satz-Einf
3_UAS_Grulgaarbeiter j Sal.z—Lﬁsch
Auf+Plaz || Gruppe | EI;"QE:'E
visuell  [IErstellungsdatum ' 01.12.2006 - Esct —
Anderungsdatum | = ?
«  »|
Abbruch OK
s ——— e —————————— | * +
2|1 3|4 5|67 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
A-Beschreibung | Lager montieren ;EQEIH
Abteilung Vlech in:jm
Bereich | Mechanische Montage ” £ -
Teile-Nummer | [fp'E
Arbeitsfolge | Einf

. : Lésch

. . Hin Lager wird aus dem

Beschreibung Arbeitsgang Bosch Behlter Satz-Einf
3_UAS_Grulgaarbeiter j Sal.z—Lnsch
Auf+Plaz Gruppe | Eingabe
Visuell  ||Erstellungsdatum 101.12.2006 : Beschr -
Anderungsdatum | ]| 4
CERIE Y

Abbruch OK

e ———— e —————————— | * +
2|1 3|4 5|67 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung Gruppe
MTM/WF-Analysen Karte
A-Beschreibung | Lager montieren ;EQEIH
Abteilung viech in:jm
Bereich | Mechanische Montage ” £ -
Teile-Nummer | [fp'E
Arbeitsfolge | Einf

: : Lésch
. . Ein Lager wird aus dem

Beschreibung Arbeitsgang Bosch Behilter Satz-Einf
3_UAS_Gruf gaareiter Mif{erhauseri - SEI_I'LUSEh

Auf+Plaz (| Gryppe S Eingabe
Visuell  ||Erstellungsdatum 101.12.2006 : Beschr »
Anderungsdatum | I
«  »|

Abbruch OK

s ——— e —————————— | * +
2|1 3|4 5|67 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




# AMMZL1

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EEX

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
|:| Karte
Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Einf
Analyzen- Ldsch
Vol Satz-Einf
3_UA? ufige j|Aufnehmen und Plazieren j Satz-Ldsch
Auf+Plaz | Plaziere Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess i
= ?
e | |
12 34| 5|6 91{}111213[%1415*1*#?
213|456 9 1011|1213/ 14| 15 |+ |+ ¥ %




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

Lose

Eng

Schwierig Ungefihr

%‘ Lose

Eng

Leicht Ungefihr

<50
<80
<20
<50
<80
=20
=50
<80
<20
<50
<80
<20
<50
<80
<20
<50

LD
BLl3
B»LBE1
B»LBZ
LB
»LCl
BLC2
LT3
B»LD1
BLDZ
B»LD3
»LE1
B»LEZ
»LE3
»LF1
BLEZ

1 2bbruch

OF

| | &




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

<1 kg Leicht Ungefihr <20 cm Ll 20
<50 cm BLDZ 35

<80 cm »on3 50

Lo=e <20 cm »LBE1 30

<50 cm B»LBZ 45

<80 cm »LEZ &0

Eng <20 cm »RC1 40

<50 cm | Analysen-Code | 4,700 55

<80 em auswahlen. »AC3 70

Schwierig Ungefihr

Lo=se <20 cm »hE1 30

| <30 cm #REZ2 33
<80 cm »hE3I T0

Eng <20 cm »RF1 40

<50 cm »LFZ 65

1 2bbruch OF

| | &




# AMMZL1
Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EEX

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
|:| Karte
Regeln
Planvor
Feld
Kopie
PosifionsDatel (@) e Sl
Bemerkung Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LR
| ?
e |4 |
1 2 3|4 |5 |6 |7 8 91{111121314;151'1‘#75
23456?891&11121314&5***i




& a1 FEX

Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
Karte

Regeln

Planvor

Analyzen-Prozess F Feld

bezchreiben. .

Kopie

Positions-Datei @ - Einf

. Lisch

Bemerkung | Lager zum Reinigen

he—1 | | Satz-Einf

Abbruch OK ,
3_UAS_Grundvorga e I — j Satz-Losch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit | Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell P Beschr

isue rozess

= ?
ARy
1 23 45|67 8 9 10|11 12 13 /14 15 ¢ +|2|*
23| 4|5|6|7|8]|9|10/11/12/13/14| 15 |*|+ ¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen
Code|Bemerkung Gruppe
Lager zum Reinigen Karte
Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Einf
Lisch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgdnge j|Aufnehmen und Ii}@zieren j Satz-Ldsch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess i
= ?
e | |
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung

Lager zum Reinigen

FROZESSAEIT

PROAESSAEIT

Auf4 abe
Vis bruch oF chr
gl | ?
| W
12 3|4 |5 |6 |7 8 9 |10 11|12 13| 14 15 + % %
12|34 5|67, 8,9)10]11|12|13| 14| 15 + ¥ &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code

Bemerkung

Lager zum Reinigen

FROZESSAEIT

PROAESSAEIT

abe

Vis 2bbruch oF chr
gl | ?

e | | |

1234 5|6 7 8 (9 (10|11 12 13 (14| 15 « + % #
2|1 3|4 |5|6|7|8|9|10(11|12(13|14| 15 |+ |+ ¥ *




# AMMZL1
Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EEX

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
[_10/AD2 Lager zum Reinigen 1 1 45 0,0270 Karte
Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Posifons Datei [ e
Bemerkung Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess I PR
= ?
e |4 |
123 4/5 /67 8 9 /101112 13 14|15 «|+ #|*
234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *




# AMMZL1
Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EEX

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10 AD2 Lager zum Reinigen 1 1 45 0,0270 Karte
Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Positions Datei IR R
Bemerkung | Reinigen| N Lﬁscl.1
e Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess PR
= ?
e |4 |
123 4/5 /67 8 9 /101112 13 14|15 «|+ #|*
234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung ' Gruppe
10{AD2 |Lager zum Reinigen LT
[ 20|PT3 Reinigen Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Einf
Lésch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgdnge ~||Aufnehmen undsPlazieren ~| Satz-Losch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LS
| ?
ARy
1/ 2|3 45|67 |8 |9 101112 13 14| 15 + + | % *#
2|1 3|4 |5|6|7|8|9|10(11|12(13|14| 15 |+ |+ ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Code|Bemerkung ' Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen LT
20 PT3 Reinigen Regeln

Planvor
Feld
Kopie
Einf
Lésch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgdnge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LS
| ?
ARy
1/ 2|3 45|67 |8 |9 101112 13 14| 15 + + | % *#
23456?89@1112131415***1




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

Lose

Eng

Schwierig Ungefihr

% Lo=se

Eng

Leicht Ungefihr

<50
<80
<20
<50
<80
=20
=50
<80
<20
<50
<80
<20
<50
<80
<20
<50

LD
BLl3
B»LBE1
B»LBZ
LB
»LCl
BLC2
LT3
B»LD1
BLDZ
B»LD3
»LE1
B»LEZ
»LE3
»LF1
BLEZ

1 2bbruch

OF

| | &




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

Schwierig Ungefihr

Lose

Eng

AUFNEHMEN UND PLAATEREN

<1 kg Leicht Ungefihr
Lose
Eng

<20 cm »ohnl 20
<30 cm BLDhZ 35
<80 cm »Ln3 50
<20 cm »LBE1 30
<50 cm »LB2 45
<80 cm »LBE3 &0
<20 cm »AC1 40
<80 cm B3I T0
<20 cm »LD1 20
<50 cm BLDZ 45
<80 cm »LD3 &0
<20 cm »hE1 30
<50 cm B»LEZ 55
<80 cm »hBE3 70
<20 cm »ohF1 40
<30 cm BLEZ 65

2bbruch

OF

| | &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen LT
20 PT3 Reinigen Regeln
Planvor
Feld
Kopie
PosiionsDatei [ S
Bemerkung Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LR
| ?
e |4 |
1234 5|6 7 8 (9 (10|11 12 13 (14| 15 « + % #
23456?891l}1112131415l"**i




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen LT
20 PT3 Reinigen Regeln
Planvor
Feld
Kopie
PosifonsDatel @) SR Sl
Bemerkung | Lager| N Lﬁ“'_]
g Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LR
| ?
e |4 |
1234 5|6 7 8 (9 (10|11 12 13 (14| 15 « + % #
2|1 3|4 |5|6|7|8|9|10(11|12(13|14| 15 |+ |+ ¥ *




4 AMMZL1 M=
Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
|_30/AC2 Lager 1 1 55 0,0330 Planvor
Feld
Kopie
Einf
Lisch

Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plaziésn ~| Satz-Losch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr

= ?

e |4 |

1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *

234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

Lose

Eng

Schwierig Ungefihr

Q‘ Lose

Eng

Leicht Ungefihr

<50
<80
<20
<50
<80
=20
=50
<80
<20
<50
<80
<20
<50
<80
<20
<50

LD
BLl3
B»LBE1
B»LBZ
LB
»LCl
BLC2
LT3
B»LD1
BLDZ
B»LD3
»LE1
B»LEZ
»LE3
»LF1
BLEZ

1 2bbruch

OF

| | &




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

Eng <20 cm »LEF1L 40
<50 cm »LFZ  E5
<80 cm »LEF3 B0

Handwoll Ungefihr <20 cm #RG1 40

<30 cm »LGEZ2 653

<80 cm »hG3 80

> 1 < B kg Ungefihr <20 cm B»RH]1 23
<50 cm »LHZ 45

<80 cm »LHI 55

Lo=e <20 cm »LJl 40

| <30 cm #hJ2 B3
<80 cm I3 T3

Eng <20 cm »RFE1 50
<50 cm »LEZ TS5

1 2bbruch OF

| | &




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

Eng <20 cm »LEF1L 40
<30 cm »LF2 63
<80 cm »AF3 B0
Handwoll Ungefihr <20 cm #RG1 40
<50 cm »RE2 63
<80 cm »RE3 B0
> 1 < B kg Ungefihr <20 cm B»RH1 23
Lose <20 cm »AhJ1 40
| <30 cm #hJ2 B3
<80 cm »RJ3 T3
Eng <20 cm »RFE1 50
<50 cm »LFE2 T3
1 Abbruch OFE

| | &




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 [Lager zum Reinigen 1| 45| 0,0270 Karte
PT3 |Reinigen Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Bemerkung Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess PR
= ?
e |4 |
123 4/5 /67 8 9 /101112 13 14|15 «|+ #|*
2|3 /4|5 6|7 8|9 10|11/12|13|14(]15 |+ +|$ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10/AD2 |Lager zum Reinigen 1| 45| 0,0270 Karte
20/|PT3 [Reinigen Regeln
Planvor
Feld
Kopie
Ei
Bemerkung | Lagerbock N Lﬁscl.1
‘7 Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LR
| ?
e |4 |
1234 5|6 7 8 (9 (10|11 12 13 (14| 15 « + % #
2|1 3|4 |5|6|7|8|9|10(11|12(13|14| 15 |+ |+ ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor

Lagerbock 1 Feld
Kopie
Einf
Lisch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazierdy ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe

Visuell Prozess Beschr
= ?
e |4 |

1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *

1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

« % F 0=
PR R e




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

« % F 0=
PR R e




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 [Lager zum Reinigen 1| 1] 45| 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 110 10{ 0,0060 Regeln
J0|AC2 |Lager 1] 1] 55 0,0330 Planvor
Lagerbock 1 Feld
Kopie
Posifons Datei [ e
Bemerkung | EIIEL Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess PR
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e |4 |
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 [Lager zum Reinigen 1| 1] 45| 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 110 10{ 0,0060 Regeln
J0|AC2 |Lager 1] 1] 55 0,0330 Planvor
Lagerbock 1 Feld
Kopie
Posifons Datei [ R
Bemerkung |Lager genpu plazieren| Lﬂsd_]
“F Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess PR
= ?
e |4 |
123 4/5 /67 8 9 /101112 13 14|15 «|+ #|*
234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1| 45| 0,0270 Feld

Lager genau plazieren 1 1 Kopie
Einf
Lisch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plaziésen ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr

= ?

e |4 |

1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
23/ 4|56 78|09 |10[11(12/13 /14| 15 |» ¥+ |¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung

.HILFSMITTEL HOANDHABEN Zufnehmen, plazieren und plazieren

HILFSMITTEL HALANDHALBEN




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

Pos|Code|Bemerkung

.HILFSMITTEL HOANDHABEN Zufnehmen, plazieren und plazieren

HILFSMITTEL HALANDHALBEN




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor
40|AH2 [Lagerbock 1 1 Feld
Lager genau plazieren _1_1 Kopie
Positions-Datei Einf
Bemerkung Losch

Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess LS

= ?

||

1 | 2|3 4 |5(6 |7 8 |9 10|11 12 13 14 J'15 “« + £ *

112,34 5|6 |7|8|9|10/11]12/13 14| 15 |+ ¥+ ¥ *
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10/ 10/ 0,0060 Regeln
30/AC2 [Lager 1] 1] 55 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1 1 0,0270 Feld
50 PC1 Lager genau plazieren __1_1 0,0180 Kopie
Positions-Datei @ - Einf
Bemerkung | Hammer] || Losch

“ Satz-Einf

3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Kérperbw | Eingabe
Visuell Prozess PR

= ?

ARy

1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *

234|567 8|9 10111213 /14| 15 |+ + ¥ *
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie

1 1 Einf
Lisch
Satz-Einf
|3_Uh5_Grundvorg§nge j|Aufnehmen und Plasieren j Satz-Lésch

Auf+Plaz | Plaziere | Hilfsmit | Betitige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr

= ?

e |4 |

1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
23/ 4|56 78|09 |10[11(12/13 /14| 15 |» ¥+ |¥ =




Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

ICIE 3=
| ||

= Sl =l =t et = Sl e et il e I ==t [




Datei
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Pos
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
Hamr positions-Datel Einf
N E L S Bewegungszyklen Losch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
CAPPRIFR
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % #*
2131 4|5|6 7|89 101112 15 14J' 15 (+|+ | ¥ %
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
Hamr positions-Datel il Einf
Bemerkung | Einschlagen N Lnscl.1
“ Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgi Abbrucil - ......-.EI.{......._l ~|_Satz-Lésch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
CAPPRIFR
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
23/ 4|56 78|09 |10[11(12/13 /14| 15 |» ¥+ |¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45| 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10{ 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1] 55| 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1] 30] 0, Kopie

1] 1 Einf
Einschlagen 1 Lasch
Satz-Einf
|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Pligieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
] Beschr
Visuell Prozess Ql 2

ARy
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45| 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Planvor
40/AH2 [Lagerbock 1] 1| 45/ 0,0270 Feld
50/PC1 |Lager genau plazieren 1] 1] 30] 0, Kopie
60|HA2 |[Hammer 1] 1 45 Einf
70 ZB2 Einschlagen [ 5 1 0,0180 Losch

--—I---- Satz-Einf

|3_Uh5_Grundvorgange ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe

] Beschr
Visuell Prozess Ql 2
ARy
1234&6?891{11112131415*1‘#?
2|13 4 ?JS 6| 7| 8|9 1011 /12| 13| 14| 15 + |+ ¥ ¥
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EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

Lose

Eng

Schwierig Ungefihr

% Lose

Eng

Leicht Ungefihr

<50
<80
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<80
=20
=50
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<50
<80
<20
<50

LD
BLl3
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B»LBZ
LB
»LCl
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B»LD1
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B»LD3
»LE1
B»LEZ
»LE3
»LF1
BLEZ
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EMJHJEHM_EN UND PLAZIEREN

AUOFNEHMEN UND PLAATEREN

<1 kg Leicht Ungefihr <20 cm Ll 20
<50 cm BLDZ 35

<80 cm »on3 50

Lo=e <20 cm »LBE1 30

<50 cm B»LBZ 45

<80 cm »LEZ &0

Eng <20 cm »RC1 40

Schwierig Ungefihr

Lo=se <20 cm »hE1 30

| <30 cm #REZ2 33
<80 cm »hE3I T0

Eng <20 cm »RF1 40

<50 cm »LFZ 65

1 2bbruch OF

| | &
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 [Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Kl
20|PT3 |Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1| 1] 55| 0,0330 Planvor
40/AH2 [Lagerbock 1] 1| 45/ 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
SVl "P AR ET0sli positions-Datel ' Einf

Lésch
Satz-Einf
~| Satz-Losch

Einsc| RN dOL A ufnehmen und Plazieren
Abbruch OK |

—

3_UAS_Grundvorgd

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
CAPPRIFR
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45| 0,0270 Karte
20/PT3 |Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,0330 Planvor
40/AH2 [Lagerbock 1] 1| 45/ 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
60|HA2 Ham Positions-Datei ' Einf
Einscl Bemerkung | Fertig moniertes Lager it
bbruch OK ’ satz:Eint
3_UAS_Grundvorgi A S I— Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
CAPPRIFR
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
23/ 4|56 78|09 |10[11(12/13 /14| 15 |» ¥+ |¥ =




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45| 0,0270 Karte
20|PT3 |Reinigen 1] 10 Regeln
30|AC2 |Lager 1 1 Planvor
40/AH2 [Lagerbock 1 1 Feld
50/PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
60|HA2 [Hammer 1] 1 Einf

Einschlagen 5 1 Lasch
Fertia moniertes Lager 1 Satz-Einf
|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazier(a ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
isuell Prozess Beschr
Visue ol ?

e | |
1 2 3 f4f5 6 7 '8 |9 1011 (12131215 (+ |+ |# | +
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *
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Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
HA2 H_am Positions-Datei Einf
Lisch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgd Abbrucil - Satz-Ldsch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
e |4 |
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
HA2 H_am Positions-Datei Einf
Lisch
Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgd Abbrucil - Satz-Ldsch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
e |4 |
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

| Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
10|AD2 |Lager zum Reinigen 1] 1] 45] 0,0270 Karte
20/PT3 [Reinigen 1/ 10| 10| 0,0060 Regeln
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Planvor
40|AH2 |Lagerbock 1| 1] 45| 0,0270 Feld
50|PC1 |Lager genau plazieren 1] 1 Kopie
60|HA2 H_am Positions-Datei L Einf
0252 ma Bemerkung | zur Ablage| N Lﬁscl.1
] Satz-Einf
3_UAS_Grundvorgd Abbrucil - ......-.EI.{......._l Satz-Ldsch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell Prozess Beschr
= ?
e |4 |
1213 (4567 (8|9 ([1011 12 13 14| 15 |+ + | % *
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




Datei

Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigen 1] 10] 10| 0,0060 Karte
30]AC2 [Lager 1 1 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1 1 Planvor
50|PC1 |Lager aenau plazieren 1 1 Feld
60/HA2 [Hammer 1] 1 Kopie
?U ZB2 |Einschlagen 5 1 Einf

0|AD1 |Fertig moniertes Lager 1] 1 Lésch

IEKA zur Ablage 1 e

|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegurly | Korperbw Eingabe
isuell Prozess Beschr
Visue ol ?
ARy
1|23 |4 | 5|67 9 0|11 (12 /13 14 |15 |+ |+ # |+
2134|567 9 | 10|11 (1213 /14 15 |+ + | ¥ =
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigen 1] 10] 10| 0,0060 Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,0330 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,0270 Planvor
50|PC1 |Lager aenau plazieren 1] 1| 30/ 0,0180 Feld
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,0270 Kopie
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 30{ 0,0180 Einf
80|AD1 |Fertig moniertes Lager 1| 1] 20{ 0,0120 Lésch
90 KA zur Ablage e

|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
] Beschr
Visuell Prozess Ql 2
ARy
1.2 3|4 5|6 9 0|11 (12 /13 14 |15 |+ |+ # |+
1| 2| 3 ‘5}' 5|6 9 | 10|11 (1213 /14 15 |+ + | ¥ =
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigen 1] 10] 10| 0,0060 Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,0330 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,0270 Planvor
50|PC1 |Lager aenau plazieren 1] 1| 30/ 0,0180 Feld
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,0270 Kopie
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 30{ 0,0180 Einf
80|AD1 |Fertig moniertes Lager 1| 1] 20{ 0,0120 Lésch
90 KA zur Ablage e

|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
] Beschr
Visuell Prozess Ql 2
ARy
N R S R S G 9 0|11 (12 /13 14 |15 |+ |+ # |+
1| 2| 3|45 6 9 | 10|11 (1213 /14 15 |+ + | ¥ =
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Bearbeiten Eingabe W= 8 Cptionen

| Pos|Code(Bemer wmvjwrsarten stra+g Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigl oo EEEE 1] 10 10[ 0,0060 Kl
30|AC2 |Lager | seitenah 1l 1l 55 0,0330] | Regeln
40| AH2 [Lagert BEEEEENND MEEEEETOETEEN) 0270 Planvor
50|PC1 |[Lager genau plaaeren ~1| 1| 30/ 0,0180 Feld
60|HAZ2 |Hammer i E'ifl':;;z :E' 5| 0,0270 Kopie
70|ZB2 EiHSChIEE]EFI anzeigen. D 0,0180 Einf
80|AD1 |Fertig moniertes Lager —IT I 0,0120 Lésch
90 KA zur Ablage 4[ 2] 25 0,0150 Satr-Einf
|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
Visuell . Beschr
ISLIe FoZess E ?
ARy
1 2 3 f4f5 6 7 '8 |9 1011 (12131215 (+ |+ |# | +
1| 2|3|4|5|6|7|8|9|10{11|12|13 (14| 15 |+ |+ ¥ | *




¥ a@@_?
Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigen 1] 10 10[ 0,0060 haiie
30|AC2 |Lager 1] 1| 55/ 0,0330 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1 [}}1 45| 0,0270 Planvor

| 50|PC1 |Lager genau plazieren i| 1| 30| 0,0180 Feld
60/HA2 |[Hammer i| 1| 45 0,0270 Kopie
70/ZB2 |Einschlagen 5 1| 30/ 0,0180 Einf
80|AD1 |Fertig moniertes Lager il 1| 20| 0,0120 Lésch
90 KA zur Ablage 4 2 25 0,0150 Cateeni |

:3_UA5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen uiz—Lﬁsch
Auf+Plaz | Plaziere | Hilfsmit | Betdtige | B{ i mu) =305, ringabe

TG (Min) = 0,1830 Beschr
Visuell Prozess TE i =t BEIE;
| Ja | Mein | B
il 2 50 =] 15T el 10| 11TIZT I3 14 15 |+ |+ ¢ #
120345 | 6[7]8)9110011|12] 13| 14| 15 |*|+|&|
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Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

_ Pos|Code|Bemerkung h| Hf| N|TMU Min Gruppe
20[PT3 [Reinigen 1] 10] 10| 0,0060 Karte
30|AC2 |Lager 1] 1| 55| 0,0330 Regeln
40|AH2 |Lagerbock 1] 1| 45| 0,0270 Planvor
50|PC1 |Lager aenau plazieren 1] 1| 30/ 0,0180 Feld
60|HA2 |Hammer 1] 1| 45 0,0270 Kopie
70/ZB2 |Einschlagen 5/ 1] 30{ 0,0180 Einf
80|AD1 |Fertig moniertes Lager 1| 1] 20{ 0,0120 Lésch
90 KA zur Ablage e

|3_Uh5_Grundvorg§nge ~||Aufnehmen und Plazieren ~| Satz-Losch

Auf+Plaz | Plaziere Betdtige | Bewegung | Korperbw | Eingabe
] Beschr
Visuell Prozess Ql 2
N ARy
N R S R S G 9 0|11 (12 /13 14 |15 |+ |+ # |+
1| 2|3 4| 5| 6 9 | 10|11 (1213 /14 15 |+ + | ¥ =
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Datei Bearbeiten Eingabe Anzeigen Optionen

3_UAS_Grundvorgange ~ || Aufnehmen und Plazieren M
Auf+Plaz | Plaziere Hilfsmit Betdtige | Bewegung I(Drperbw
vl | prowes | ||| |eedrs
isue rozess .
E I%E

[N S [
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